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Manual de Instrugbes - TD 1105

Leia este manual com atencdo e completamente antes de colocar o
equipamento em funcionamento.
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1 GARANTIA E COBERTURA
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Todos os aparelhos vendidos pela TECNOMOTOR possuem 01 ano de garantia,
sendo que a garantia ndo cobre danos ocasionados por situagdes fortuitas,
acidentes, utilizacao indevida, abusos, negligéncia ou modificacdo do
equipamento ou de qualquer de suas partes por pessoas nao autorizadas.

Por danos causados por instalagéo e/ou operagao indevida, ou tentativa de
reparo por pessoas nao autorizadas pela Tecnomotor.

Em nenhuma circunstancia, a responsabilidade da Tecnomotor ira exceder o
custo original do equipamento adquirido, como também nao cobrira danos
consequentes, incidentais ou colaterais.

A Tecnomotor reserva-se o direito de inspecionar todo e qualquer equipamento
envolvido no caso de solicitagcdo de servigos de garantia.

As decisbes de reparos ou substituicdo sao feitas a critério da Tecnomotor ou
por pessoas por ela autorizadas.

O conserto ou substituicdo, conforme previsto nesta garantia, constitui-se na
Unica compensacgao ao consumidor.

A Tecnomotor nao sera responsavel por quaisquer danos incidentais ou
consequentes originados pelo mau uso dos equipamentos de sua fabricacao.

Orientacao de seguranca Tecnomotor

1. Simbolos utilizados

1.1 Documentacao

Os pictogramas que surgem junto com palavras de adverténcia de perigo, aviso
e cuidado sao, por norma, indica¢cdes de aviso, chamando sempre a atengao
para um perigo iminente ou possivel para o usuario.

Perigo!
Perigo iminente que pode causar ferimentos corporais graves ou a
morte.

Aviso!
Possivel situacdo de perigo que pode causar ferimentos corporais
graves ou a morte.

Cuidado!
Possivel situacdo de perigo que pode causar ferimentos corporais
ligeiros ou provocar danos materiais elevados.
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Atencao! - alerta para possiveis situagoes de perigo que podem danificar
0 equipamento de teste, o provete ou algo que se encontre nas

imediacgdes.
Produto
Os simbolos ostentados no produto sdo explicados no respectivo manual de
instrucoes.
Notas importantes
- Antes da colocacdo em funcionamento, da ligacdo e da

operacdo dos aparelhos e produtos Tecnomotor, é
estritamente necessario ler a documentacao fornecida com o
produto, prestando especial atencdo as instru¢des de
I..l seguranca. Dessa forma, para a sua prépria seguranga e
L para evitar danos no aparelho, elimina a priori incertezas
quanto ao manuseamento do produto da Tecnomotor e a
respeito dos riscos dai decorrentes. Ao passar um produto

Tecnomotor a terceiros, tenha o cuidado de incluir a
respectiva documentacao.

Grupo de utilizadores

O produto sé pode ser usado por pessoal qualificado e instruido na matéria. O
pessoal que se encontre em formacao, aprendizagem, instrucao ou a participar
numa ac¢ado de formagédo geral, sé podera operar o produto sob a supervisdo
permanente de uma pessoa experiente.

Todos os trabalhos nos dispositivos elétricos e hidraulicos sé podem ser
executados por pessoas com conhecimentos e experiéncia adequados no
dominio dos sistemas elétricos e hidraulicos.

Declaracao
A utilizacdo do produto implica a aceitagao tacita das seguintes disposigoes:

Direitos de autor

O software e os dados sdo propriedade da Tecnomotor ou dos seus
fornecedores, estando protegidos contra reprodugado pela lei dos direitos de
autor, acordos internacionais e demais legislacdo nacional. Nao é permitida a
reproducdo ou publicagdo, mesmo que parcial, dos dados e do software, sendo
qualquer infrac¢do a este nivel punida por lei. A Tecnomotor reserva-se o direito
de iniciar um procedimento criminal contra os prevaricadores e de exigir destes
indemnizagao por perdas e danos.

Responsabilidade
Todos os dados do presente programa baseiam-se, tanto quanto possivel, nos
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dados do fabricante e do importador. A Tecnomotor ndo garante a precisdo e
integralidade do software e dos dados. Esta excluida a responsabilidade por
danos resultantes de erros no software e nos dados. A responsabilidade da
Tecnomotor limita-se efectivamente ao valor real que o cliente despendeu na
aquisig¢ao do produto.

Esta exclusdo de responsabilidade nao se aplica aos danos causados por dolo
ou negligéncia grave por parte da Tecnomotor.

Garantia

A utilizagdo de hardware e software ndo autorizado provoca alteragdes nos
nossos produtos, levando a anulagido de qualquer responsabilidade e garantia,
mesmo que, entretanto, o hardware ou o software tenha sido retirado ou
apagado.

Nao podem ser efectuadas quaisquer alteragbes nos nossos produtos. Os
nossos produtos s6 podem ser operados com acessérios e pegas sobressalentes
originais. Caso contrario, cessam todos os direitos de garantia.

O presente produto s6 pode ser operado com os sistemas operativos autorizados
pela Tecnomotor. Se o produto for operado com um sistema operativo diferente
do autorizado, a nossa obrigacdo de prestacdo de garantia cessara de acordo
com o disposto nas nossas condi¢cdes de fornecimento. Além disso, ndo nos
poderemos responsabilizar por quaisquer danos resultantes da utilizagédo de um
sistema operativo ndo autorizado.

Obrigacao do proprietario

O proprietario tem a obrigacdo de garantir e implementar todas as medidas
destinadas a prevengao de acidentes de trabalho, doencgas profissionais, riscos
para a saude decorrente do trabalho, bem como medidas de concepgao
ergonémica do trabalho.

Principios basicos

O proprietario deve garantir que as instalacées e os equipamentos elétricos sao
instalados, alterados e conservados por técnicos especializados ou sob a direcdo
e supervisao de um técnico, de acordo com as boas praticas no dominio da
eletrotecnia.

O proprietario deve ainda garantir que as instalagbes e os equipamentos
elétricos sdo operados de acordo com as boas praticas no dominio da
eletrotecnia.

Se for detectada uma deficiéncia numa instalagdo ou equipamento elétrico, ou
seja, se este ja ndo estiver de acordo com as boas praticas no dominio da
eletrotecnia, o proprietario deve garantir que a deficiéncia seja eliminada
imediatamente e, caso esta situagado origine um risco grave, devera garantir que
a instalacdo ou o equipamento elétrico ndo seja operado com deficiéncias.
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Ensaios
» O proprietario tem de garantir que as instalacdes e os equipamentos elétricos
sao testados em bom estado:
- Antes de da primeira colocacdo em funcionamento e ap6s uma alteragao
ou reparagdo antes da recolocagcdo em servigo, por um eletricista ou sob a
direcdo e supervisdo de um eletricista.
- Em intervalos determinados. Os prazos devem ser determinados de forma
a que as deficiéncias que surjam possam ser determinadas a tempo.

» Durante o ensaio devem ser respeitadas as boas praticas no dominio da
eletrotecnia.

» Caso seja requerido pela associacdo profissional, serd necessario dispor de
um livro de ensaios onde serdo inscritos certos registos.

Instrucoes de seguranca
Tensoes de rede, altas tensoes

Na rede e nos sistemas elétricos dos veiculos automoveis ocorrem
tensdes perigosas. Corre o risco de choque elétrico se entrar em
contato com partes sob tenséo (por ex. bobina de ignicao) e/ou se
sujeitar a descargas de tensado devido a isolamentos danificados
(por ex. dentadas de marta nos cabos de igni¢do). Isto aplica-se
ao lado do secundario e do primario do sistema de igni¢do, ao
feixe de cabos elétricos com ligagdes de encaixe, as instalagbes
de luz (Litronic) e ainda a ligagéo ao veiculo.

Medidas de seguranca:

» Ligar apenas a tomadas com alvéolos protegidos devidamente aterrados.

» Usar apenas o cabo de ligacao a rede fornecido junto ou testado.

» Utilize apenas cabos de extensao com alvéolos protegidos.

» Substitua os cabos cujo isolamento esteja danificado.

» Conectar e ligar primeiro a rede elétrica publica antes de o fazer no veiculo.

» Ligar o cabo (B-) a massa do motor ou a bateria (B-) antes de ligar a ignigéo.

» Aignicdo tem de estar sempre desligada antes de serem feitas intervencdes
no sistema elétrico de qualquer veiculo. As intervengdes sao, p.ex. a ligagao ao
veiculo, a substituicido de pecas do sistema de ignicdo, a desmontagem de
grupos (p. ex. alternadores), a ligagdo de grupos em uma bancada de teste.

* Os testes e os trabalhos de ajuste devem ser feitos, de preferéncia, com a
ignicao desligada e o motor parado.

» Se estes testes e os trabalhos de ajuste forem levados a cabo com a ignicao
ligada ou com o motor a trabalhar, tenha o cuidado de ndo tocar em pecas
condutoras de tensdo. Isto se aplica a todos os cabos de ligacédo e as ligagoes
de grupos a bancadas de teste.

* As ligagbes de teste tém de ser sempre realizadas com os elementos de
conexao adequados (por ex. conjunto de cabos de ensaio Tecnomotor ou cabos

6 y



Manual de Instrugbes - TD 1105

Produzido por Tecnomotor EletrBnica do Brasil S/A - REPRODUGAO PROIBIDA . Eventuais erros ou defeitos comunicar tecnomotor@tecnomotor.com.br

adaptadores especificos do veiculo).

» Encaixe bem o0s conectores para teste e verifique se a ligacado fica bem
assente.

» Antes de separar o cabo (B-) da massa do motor ou da bateria (B-), desligue
a ignicao.

* Nunca abra a carcaga.

Perigo de ferimentos, perigo de esmagamento

Se os veiculos ndo estiverem bem imobilizados, corre-se o risco
de baterem numa bancada de trabalho.

No veiculo existem pegas rotativas e moveis que podem provocar
ferimentos em dedos e bracos.

No caso de ventiladores elétricos existe o risco de, com o motor
parado e a ignicdo desligada, o ventilador entrar inesperadamente
em funcionamento.

Medidas de seguranca:

* Mantenha o veiculo devidamente imobilizado durante o teste. No caso de
caixa automatica, ponha-a na posicao de estacionamento, puxe o travao de mao
ou bloqueie as rodas com sapatas (cunhas).

» O pessoal operador tem de usar vestuario de trabalho sem fitas soltas nem
lacos.

» Na&o colocar as maos na area de acao das pegas rotativas, em movimento ou
moéveis.

» No caso de trabalhos em ventiladores elétricos ou nas suas imediacoes,
deixe primeiro arrefecer o motor e retire o conector do motor do ventilador.

» As linhas tém de ser dispostas a uma distancia suficiente em relagao a todas
as pecas rotativas.

» Bloquear as rodas do carrinho com os respectivos freios.

» Na&o se apoie no suporte do sensor nem deposite sobre ele pegas pesadas.

» Efetuar o transporte e operar exclusivamente de acordo com o manual de
instrucoes.
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Perigo de queimadura

O perigo de queimadura existe ao trabalhar num motor quente se
tocar em componentes como o colector de escape, O
turbocompressor, a sonda Lambda, etc. ou se chegar demasiado
perto deles. Estes componentes podem atingir temperaturas de
centenas de graus Celsius.

Consoante a medicdo do gas de escape, também a sonda de
recolha do analisador do gas de escape podera ficar
extremamente quente.

Medidas de seguranca:

Utilize equipamento de protegao, por ex. luvas.
Deixe o motor arrefecer (0 mesmo se aplica a aguecimentos auxiliares).
N&o disponha os cabos de ligagdo dos sobre as pegas quentes nem nas suas

imediacdes.

Nao deixe o motor a funcionar mais do que o tempo necessario a realizagao

do teste/ajuste.

Perigo de incéndio, perigo de explosao

Os trabalhos no sistema de combustivel/carburagéo implicam um
risco de incéndio e de explosdo devido ao combustivel e

{
ZZN  respectivo vapor.

Medidas de seguranca:

Desligue a ignicao.

Deixe o motor arrefecer.

Nada de chamas expostas nem de fontes de ignicao.

Nao fume.

Recolha o combustivel derramado.

Em espacos fechados, garanta uma boa ventilagéo e aspiragéo.

Perigo de asfixia:

Os gases de escape dos automoveis contém mondxido de

carbono (CO), um gas incolor e inodoro. Em caso de inalagao, o

mondxido de carbono leva a caréncia de oxigénio no corpo.

E preciso ter especial cuidado ao trabalhar em pogos de trabalho,
‘% uma vez que alguns componentes dos gases de escape sdo mais

pesados que o ar, depositando-se no fundo dos pogos. Cuidado

também com os veiculos com sistemas GLP.
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Medidas de seguranca:

+ Garanta sempre uma boa ventilagdo e aspira¢do (especialmente nos pogos
de trabalho).

+ Em espacos fechados, ligue e conecte o dispositivo de aspiracao.

Perigo de tropecar

Durante os trabalhos de teste e de ajuste, corre-se o perigo de
tropegar nos cabos do sensor e nos cabos de ligagéo.

Medidas de seguranca:
» Disponha os cabos de ligagao de forma a evitar tropecar neles.

Ruido

Durante as medigbes no veiculo, especialmente no caso de altas

rotagbes do motor, o nivel de ruido pode atingir valores superiores

m a 70 dB (A). A exposigado continuada a este nivel de ruido pode
¢ causar danos ao ouvido humano.

Medidas de seguranca:

» Cabe a entidade exploradora proteger do ruido os locais de trabalho junto ao
local de ensaio.

O utilizador podera ter de usar equipamento individualde protec¢do auditiva.
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2 INSTRUGOES DE SEGURANCA PARA O FUNCIONAMENTO

Leia atentamente o manual de operagéo.

Permitir apenas pessoal qualificado para operar, manter ou prestar
servicos de alinhamento.

O operador deve ter uma compreensdo completa dos sistemas do
veiculo que estdo sendo reparados e conhecimento suficiente sobre
0s recursos de operacgao e segurancga do alinhamento.

Mantenha sempre o Alinhador e a area de trabalho limpos e livres de
Ferramentas, Pecas, Detritos, Graxa, etc.

Radiadores / Fontes de calor ndo devem ser mantidos perto das
cameras.

Nao opere, se o equipamento for derrubado no chao ou danificado até
que tenha sido examinado por pessoal de servigo qualificado.

N&o opere o equipamento com cabo de alimentacdo danificado /
torcido.

Nao opere o equipamento sob luz solar direta. Mesmo a luz solar
refletida da placa-alvos atingindo a camera resultard em leituras
incorretas e o sistema exibira a indicacao de erro de alvo.

Manual de Instrugbes - TD 1105
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Equipamentos de ventilagdo, como o ventilador de pedestal, ndo
devem estar proximos do conjunto da camera, pois isso perturbara as
configuracdes e afetara a estabilidade de leitura.

Sempre desconecte o0 equipamento da tomada elétrica quando nao
estiver sendo usado. N&o puxe o cabo, sempre puxe o plugue
diretamente para fora da tomada.

Manuseie as placas-alvo com cuidado. Manuseio aspero / choques
podem causar danos. Certifique-se de que a superficie padronizada
das placas-alvos esteja sempre limpa contra poeira e arranhdes. Use
pano macio e seco para limpar a superficie. Evite arranhdes profundos
na superficie refletora da placa-alvo.
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N&o mova ou gire o equipamento enquanto o sistema estiver em
condices de ligar.

Certifiqgue-se de que os pratos giratorios estao travados com os pinos
de travamento e com o cal¢o de borracha instalado devidamente antes
de estacionar o veiculo.

Nao mantenha objetos pesados sobre 0 equipamento.

Nao martele ou bata em qualquer parte do equipamento com
Ferramentas quando o equipamento estiver ligado.

Mantenha o cabelo, roupas soltas, dedos e todas as partes do corpo
longe de partes rotativas / moveis.

Use sempre 6culos de Seguranca Ocular ao fazer ajustes / corregbes
do pogo de alinhamento ou elevagdo de alinhamento para evitar
quedas de 6leo / particulas de poeira caindo no olho. Use luvas de
mao para evitar riscos de incéndio das superficies quentes do veiculo.
Cumpra sempre os regulamentos de prevencdo de acidentes
aplicaveis.

3 INSTRUCOES DE SEGURANCA PARA MANUTENCAO

Inspecione o alinhador de roda diariamente.

Somente pessoal autorizado esta autorizado a fazer a manutencao do
equipamento.

Desligue o MCB (disjuntor) e desconecte o alinhador antes de fazer
qualquer manutengao ou reparo.

Somente técnicos autorizados podem a fazer a manutencao das pecas
do equipamento.

N&o remova / desative / substitua qualquer dispositivo de seguranga /
montagens.

Os produtos de terceiros devem ser atendidos apenas pelo pessoal de
servico autorizado do OEM. Consulte as respectivas politicas de
servigo fornecidas.

O uso de agentes de limpeza que atacam materiais de revestimento
ou vedacao podem resultar em danos ao equipamento.

Use pegas de reposicao do fabricante apenas para garantir a fungao
confidvel e garantir a seguranga do equipamento.

4 CARACTERISTICAS DE SEGURANCA

41 RECUPERACAO DE DADOS DE FALHA DE ENERGIA
Durante o alinhamento, se a energia for desligada, o sistema tem a
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facilidade de retomar o trabalho anterior sem precisar refazer todo o
alinhamento novamente.

Quando a energia for retomada apos a falha de energia, o sistema
solicitara a seguinte mensagem "Retomar o trabalho anterior? ". Se o
trabalho anterior precisar ser continuado, pressione SIM para
continuar com o trabalho antigo ou, entao, pressione NAO para iniciar
um novo trabalho.

4.2 FUSIVEIS DE CONTROLE

Os fusiveis de controle sado incorporados para proteger os
componentes eletrdnicos contra altas correntes. Os suportes do
fusivel sdo montados na caixa Interface (F1 e F2) e no painel de
distribuicdo (F3) (aplicavel somente para equipamentos com sistema
AutoBoom), que pode ser faciimente acessado do lado de fora para
substituir o fusivel. Sempre substitua o fusivel de controle pelo mesmo
tipo e classificacédo do fusivel com marcacao CE.

4.3 PROTEGAO DE ALTA TENSAO

O disjuntor MCB de corte de alta tensado é fornecido para proteger
componentes eletrénicos contra falhas devido a alta tensdo e excesso
de corrente.

5 DIAGRAMA DE CONEXAO
5.1 BARRA DA CAMERA FIXA (USB3.0)
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5.2 MODELOS COM SISTEMA AUTOBOOM
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6 RECURSOS E ESPECIFICACOES

Barrada| Ajuste
Camera |Automatico

Descricdo .
¢ Fixa de Altura
(AutoBoom)

Recursos

Compativel com Pogos (Vala) de Alinhamento e Rampas v v
Compativel com Elevadores de Veiculos NA NA
Barra da camera auto ajustdvel para se adequar a vdrias NA v
alturas, ideal para rampa pantogrdfica

Software exclusivo para rastrear a posigdo do veiculo e NA L

ajustar automaticamente a respectiva altura

Rastreamento automdtico de esterco a esquerda e a direita
para medi¢do de Caster v’ v’
/ Kingpin (KPI)

Compensagdo Runout Puxar e Empurrar (sem elevar o
veiculo)

Opc¢do Refazer Runout no estdgio final do alinhamento v v

Exibicdo de leitura viva de dngulo de setback e dngulo de
impulso
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Descricao

Barra da
Camera
Fixa

Ajuste
Automatico
de Altura
(AutoBoom)

Medigdo de setback do eixo (dianteiro e traseiro))

v’

Medicao divergéncia em curvas

Medicdo do mdximo esterco

Compensagdo do angulo do dngulo de impulso

Indicagdo de excesso de convergéncia

Medigao de diferenca de largura de faixa

Distdncia entre eixos

Apresentagdo no relatorio das medidas de angulo incluido

Ajustes de barra de diregcdo simples

Programa de ajuste de convergéncia (EasyToe) sem Tensdo

Medicao de Camber com convergéncia em 0°

Ajuste da barra de direcdo (drag link)

Medicdo da geometria completa do veiculo

Exibicdo de todas as leituras de dngulo primdrio em uma
tinica tela

NN NNPNPNPNNNNNYNN

NN NNXNNNN NN N XN

Entrada manual para medi¢do de altura de rodagem
(Procedimento Especial OEM)

Opgdo de alterndncia para alinhamento dianteiro e traseiro

Endereco do cliente na impressdo

Opg¢do de edigcdo de dados do cliente antes de fazer a
impressdo

NN YN] N

NN NN

Provisdo para Backup / Restauragdo de dados de calibragdo
de fdabrica

Opgao de exportagdo para relatorios (formato PDF)

AN

A

Lista de verificagdo e relatorios de pré-inspecdo

AN

A

Medigoes avangadas de alinhamento com
leituras/especificagdes e valor cruzado (diagndstico do
chassi)

N\

A\

Opgao para selegdo de especificagdes do veiculo durante o
alinhamento

Login de vdrios usudrios

Protegdo de dados contra falha de energia

Opgdo salvar e prosseguir (CTRL+S) durante a condigdo de
energia do no-break

NN NN

NN NN
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Barrada| Ajuste
.~ Céamera |Automatico
Descricao .
¢ Fixa de Altura
(AutoBoom)

Recursos Especiais
Facilidade para habilitar os dados do veiculo no préprio v L
campo.
Software de Gerenciamento de Dados para armazenar v L
resultados de alinhamento
Impressdo de duas cores para indicar a condigdo de v L
alinhamento (vermelho/verde)
Miiltiplos formatos de impressdo (Inicial / Final) v v’
Banco de dados Brasil e Europeu (Padrdo) v v
Especificagoes de veiculos personalizadas (definidas pelo v L
usudrio)
Representacdo grdfica em 3D orientada pelo usudrio das v v
informagdes de ajuste especificas do veiculo
Programa de autodiagnostico para o sistema de v v
alinhamento
Opgdo de zoom para ajuste de pardmetros v v
Funcgées Seleciondveis
Alinhamento do eixo dianteiro apenas, utilizando 2 alvos v’ v’
Programa de alinhamento rdpido v’ v’
Configuragdes de alinhamento rdpido personalizdveis v v
Ajuste de Camber com a roda elevada v v
Exibigdo de convergéncia em "graus minutos" / "graus" /
"mm" / "polegadas" e outros dngulos em "graus" / "graus v v
minutos"
Relatdrio pictorico em 3D dos dngulos de alinhamento v v
Software multilingue v v
Especificacoes técnicas
Tamanho do aro da roda 305-610mm (12-24") v v
Diametro do Pneu 505-1015mm (20-40”) v v’
Bitola 1220-2435mm (48-96”) v v
Distancia entre eixos 1630-4000mm (72-158) d 4

1830-4600mm (72-181") - -
Distdncia entre a coluna

¢ / /

Vertical e o Prato Giratdrio 2000mm (78.7")
Movimento de Runout 300 v v
(Puxar e Empurrar)
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Barrada| Ajuste
- Céamera |Automatico
Descrigcao .
¢ Fixa de Altura
(AutoBoom)
Tempo de deslocamento da
”“rT“f’“. camerd (da 60 sec. 5 sec NA v
posigdo inferior para a
superior)
Parametros de . .
medicdo Faixa Precisdo
Camber o
(Dianteiro e i15, +00°02' v v
. 00
Traseiro)
Caster +28° 00" +00° 05’ v v
Kingpin +25°00' +00°05' v v
Convergéncia
(Dianteiro e +20° 00’ +00°02' v v
Traseiro)
Convergéncia +40° 00" +00°04' v v
Total
Setback
(Dianteiro e +25mm +2mm v v’
Traseiro)
Angulo de £05° 00" +00° 02 v v
Impulso
Angulo Incluido | +40° 00’ +00°05' v v
D.lferenga de +300mm +5mm v v
Bitola
Divergéncia em £20° 00" +00° 02' v v
Curva
Madximo Ester¢o |260° 00 +00°05' v v
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7 INSTALACAO

7.1 REQUISITOS DE INSTALACAO
A instalagdo do alinhador de roda deve ser feita apenas por pessoal
de servigo qualificado.

(? Fornecimento de meios de manuseio, como empilhadeiras, etc. é da
responsabilidade do proprietario

7.2 LOCALIZACAO

O alinhador de roda nao deve ser instalado ao ar livre, em salas
Uumidas, em locais perigosos ou nas proximidades de explosivos ou
liquidos inflamaveis.

O local deve ter ventilagdo adequada em caso de trabalho em veiculos
com motores de combustao interna

(? A escolha de um local adequado é da responsabilidade do
proprietario

7.3 REQUISITOS DE ESPACO

A area de instalacao deve ser coberta por telhado, evitando iluminacao
direta dos raios solares.

O piso deve ser de bom piso de concreto e deve ter superficie
nivelada.

responsabilidade do proprietario

Certifique-se de que o nivel da plataforma de elevacao e o nivel de

@ A prova de capacidade de carga segura no piso é da
@ base da coluna vertical sejam os mesmos

O operador deve ter liberdade para operar e realizar o alinhamento
das rodas.

O alinhamento pode ser realizado no pog¢o de alinhamento ou usando
em uma rampa de alinhamento.

(? A escolha da plataforma de alinhamento adequada e adequacao do
local de instalagéo é da responsabilidade do proprietario
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7.4 DIMENSOES DO POCO OU VALA DE ALINHAMENTO

Manual de Instrugbes - TD 1105

Rebaixos para os pratos giratérios na dianteira e pratos traseiros
deslizantes das rodas sdo necessarios para realizar o alinhamento.
Ambos os rebaixos devem estar no mesmo plano. No entanto, o poco
principal destina-se apenas ao operador para passar por baixo do
veiculo facilmente e realizar as correcbes necessarias. O
comprimento do pogo principal pode ser feito dependendo da
disponibilidade de espago. O poco de localizagdo da placa rotativa /
placa deslizante pode ser finalizada com granito ou marmore
puramente por escolha do proprietério.

A Techomotor pode disponibilizar um modelo de po¢o ou vala,
@ mas é de responsabilidade do proprietario realizar o projeto da
estrutura, respeitando as especificacées do modelo da
Tecnomotor.

A escolha do acabamento do poc¢o ou vala é de responsabilidade
do proprietario

Um trilho usando uma barra chata de ago (50 mm x 12 mm) para o
carrinho deve ser parcialmente embutido na borda da vala principal
com 15 mm de altura em relagcdo ao nivel do piso. Isso € necessario
para colocar o macaco sobre a plataforma movel do carrinho para
levantar o veiculo durante a realizagdo do desvio lateral. E
recomendado um Unico macaco hidraulico centralizado ou um macaco
pneumatico duplo.

O piso das plataformas deve estar nivelado entre si. Diferenca
maxima de 2mm entre as plataformas.

Os rebaixos devem ter a altura dos pratos dianteiros e
traseiros, todos eles devem ser nivelados entre si, garantindo
que as placas dos pratos também estejam niveladas com piso
das plataformas. Caso contrario, isso afetara os resultados de
alinhamento.
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7.5 DIMENSOES PARA INSTALACAO

(OVERALL SCISSOR LIFT DIMENSIONS I MINIMUM ROOF HEIGHT — 14
LENGTH : WILL BE VARIED BASED ON LIFT DIVENSIONS
WIDTH _: 3660 (12)
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NOTE:

1. U.0.S - ALL DIMENSIONS ARE IN mm

2. FLOOR/PLATFORM LEVEL TOLERANCE ALLOWED SHOULD BE LESS THAN 2mm

3. * - DISTANCE BETWEEN CAMERA & TURN TABLE CAN BE ALTERED FROM 2000 — 2400mm BASED ON THE AVAILABILITY OF SPACE
4. ** - HORIZONTAL BEAM CAN BE POSITIONED BETWEEN 1000 — 2500mm
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7.6 REQUISITO DE ENERGIA
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UPS estabilizada (AVR) 230VAC 110%, monofasica, 50Hz
+N +PE (ou) UPS estabilizada (AVR) 110VAC 110%,
monofasica, 50/60Hz +N +PE

O fornecimento de energia deve ser conectado apenas
por meio de um CVT de capacidade de 1KVA e, em
seguida, por meio de um UPS de capacidade minima de
1KVA com circuito AVR (regulador automético de
tensdo) usando um MCB (disjuntor em caixa moldada)
Tipo C de dois polos, certificado CE, 6A. O aterramento
adequado deve ser fornecido. Certifiqgue-se também de
A que a fase viva esteja no ponto certo do soquete da
parede.
A tensado de linha para neutro deve ser de 230V AC
+10% (ou) 110V AC £10%. A tensao de linha para terra
deve ser de 230V AC +10% (ou) 110V AC £10%. A fuga
de neutro para terra deve ser inferior a 3V AC. E
altamente recomendavel usar CVT e UPS (com AVR)
para o alinhador. A impressora ndo deve ser conectada
ao UPS e deve ser fornecida uma fonte de alimentacao
separada.

8 PARAMETROS DE ALINHAMENTO DAS RODAS

ALINHAMENTO DAS RODAS refere-se a um conjunto de angulos de
rodas que sao responsaveis por distribuir o peso do automdével sobre o
sistema de suspensdo e as quatro rodas uniformemente quando o
veiculo estd em movimento. A distribuicao adequada do peso resulta
em desgaste uniforme dos pneus e controle de direcao eficaz. Cada
fabricante de veiculos fornece a especificagdo de alinhamento de
rodas para os veiculos fabricados por eles.

O processo de trazer e ajustar os angulos geométricos do veiculo e os
parametros ajustaveis comuns, como Caster, Camber e Convergéncia,
para sua posig¢ao original, de acordo com a especificacao do fabricante
do veiculo, € chamado de alinhamento das rodas.
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8.1 ANGULOS DE ALINHAMENTO DAS RODAS

Manual de Instrugbes - TD 1105

Angulos das Rodas:
> Camber
> Convergéncia

Angulos do Eixo de Direcao:
> Caster
> Inclinagéo de kingpin (KPI)

Demais Angulos:

> Angulo de impulso —— Estes s&o angulos
Setback dianteiro — indesejados que as vezes
Setback roda traseira— ocorrem em um veiculo
Runout das 4 rodas
Angulo incluido
Diferenca de largura da faixa
Maximo esterco
Divergéncia em curva

YVVVYVYVVYVYVY

Cada angulo de alinhamento da roda tem um propésito e uma funcao
especificos. Se eles nao forem ajustados corretamente, os efeitos
serdo desgaste irregular dos pneus, perda de controle de diregéo,
puxar para um lado durante a condugao, sacudir em viagem, etc.

Pode nao ser possivel corrigir todos os angulos acima em um veiculo.
Dependendo do design da suspensao, alguns angulos sao ajustaveis
no nivel da oficina e alguns nao sao ajustaveis (definido de fabrica), o
que pode exigir a substituicio de pegas para obter o valor
especificado.
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Os parametros Runout da roda, Setback e Angulo de Impulso
afetarao os angulos da roda, ou seja, Camber & Convergéncia.
Portanto, é muito importante identificar medidas e corrigir ou
(? compensar esses angulos. Caso contrario, o alinhamento
adequado da roda nao pode ser alcancado. O sistema leva em
consideracao todos os fatores acima em seu projeto e oferece
solucao total por compensacao nos respectivos parametros

8.2 CAMBER

O angulo de CAMBER afetara o desgaste na borda interna ou externa
do pneu. Camber € a inclinagdo da linha central da roda a partir da
vertical vista da frente do veiculo. O angulo de Camber é medido em
graus positivos ou negativos.

CAMBER POSITIVO ¢ a inclinagao para fora da parte superior do
pneu.

0° 0°
\ I

L POSITIVE CAMBER _
‘l u Vertical Vertical

T
R| 1|
1)
E
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CAMBER NEGATIVO ¢ a inclinagao para dentro do pneu na parte
superior.

0° 0°
I |

o NEGATIVE CAMBER 4
U y Vertical
E

I | E

Vertical

Se um pneu estivesse absolutamente vertical, o grau de cambagem
seria zero. Ao contrario do angulo de Caster, a Cambagem mudara
com a carga do veiculo. Com o peso do motorista no veiculo, a
Cambagem dianteira esquerda aumentara e a Cambagem dianteira
direita diminuira e vice-versa para um veiculo com volante a esquerda.
A medida que as condi¢cbes de estrada ruins sdo encontradas, o
empuxo descendente do corpo do veiculo fara com que a Cambagem
dianteira figue negativa. A medida que o movimento do corpo do
veiculo retorna para cima, a Cambagem dianteira ficara positiva. Um
pneu com Cambagem positiva pode influenciar o veiculo com uma
puxada direcional. O veiculo ira em direcdo ao lado que tiver o pneu
com a maior Cambagem positiva.

E a tendéncia normal do pneu rolar em torno do centro de um circulo
quando a parte superior do pneu esta inclinada em diregao ao centro
desse circulo. A Cambagem positiva tende a colocar a area de contato
pneu-estrada mais perto do ponto de carga. Isso ajuda na direcao
mais facil e forga a porgao interna mais espessa do fuso a carregar a
maior parte da carga. O projeto moderno de suspensao reduziu a
necessidade de consideravel Cambagem positiva. Muitos fabricantes
especificam uma pequena quantidade de Cambagem negativa. Alguns
fabricantes recomendam uma Cambagem positiva adicional de 1/4 a
1/2 grau na roda direita para compensar a coroa da estrada. O carro
entdo puxara para o lado com maior Cambagem positiva. Isso
compensara o efeito de puxar da coroa da estrada. Sempre defina a
Cambagem dentro das especificacdes.
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Angulo de Camber Traseiro - Tragao Traseira: Em veiculos de tragéao
traseira, onde o Camber traseiro geralmente ndo é ajustavel, o
Camber normalmente sera fixado em zero. Embora esse angulo nao
possa ser alterado por ajuste, se existirem anormalidades na
suspensao traseira, é necessaria uma inspecao detalhada. Nao devem
ser ignoradas as molas traseiras. Molas traseiras desgastadas ou
fracas alterardo a altura de conducado e, devido a uma redugdo na
tensdo, fardo com que os amortecedores saiam da faixa ideal de
amortecimento. O resultado serd um movimento excessivo dos pneus.
Essa condicdo reduz o controle do operador e contribui para o
desgaste anormal dos pneus. Como em veiculos de tracao dianteira, a
substituicdo de componentes desgastados ou defeituosos pode levar
as rodas traseiras a ficarem dentro das especificagcdes.

8.3 CONVERGENCIA

Ao contrario do Caster e Camber, que sdo medidos em graus apenas,
a Convergéncia pode ser medida em polegadas fraciondrias,
milimetros ou graus decimais. Uma configuracdo incorreta de
Convergéncia € um dos principais fatores de alinhamento que causam
desgaste excessivo dos pneus. Convergéncia dianteira e traseira tém
a mesma definicdo, com as capacidades e procedimentos de ajuste

sendo a unica diferenca real. Convergéncia é a diferenca entre a
borda dianteira e a borda traseira dos pneus.

CONVERGENCIA POSITIVA: é a medicdo em fracdes de polegadas,
milimetros ou graus decimais em que 0s pneus estdo mais préximos
(fechados) na frente do que na parte de tras.

0° 0°
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CONVERGENCIA NEGATIVA (OU DIVERGENCIA) é a mesma
medida, exceto que os pneus estdo mais afastados (abertos) na frente
do que na traseira.

0° 0°

1 I

a TOE - OUT B

;]

Normalmente, a Convergéncia é especificada em 'mm’
ou 'graus’. Isso indica em quantos milimetros ou graus
a parte frontal da roda esta mais para dentro ou mais
(? para fora em comparacao com a parte traseira da roda.

No entanto, o sistema segue a unidade de graus e
minutos. Mesmo que a Convergéncia seja inserida em
'mm’, o sistema converte 0 mesmo em graus e minutos
correspondentes.

1 I
! 1
| !
! I

TOP VIEW

8.4 CASTER

CASTER ¢é o angulo entre uma linha imaginéria tracada através dos
pivds de diregdo superior e inferior e uma linha perpendicular a
superficie da estrada (vista do lado do veiculo). Se o topo da linha se
inclinar para tras, diz-se que o veiculo tem CASTER POSITIVO.
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POSITIVE CASTER

) )
| Steering
| ax1s

Se o topo da linha se inclinar para a frente, diz-se que o veiculo tem
CASTER NEGATIVO.

O Caster Positivo pode ser definido como quando o pivé € inclinado de
modo que a linha central de suporte do pivd cruze a superficie da
estrada em um ponto a frente do contato inicial do pneu. O Caster
Negativo seria a intersecdo da linha central com a superficie da
estrada atrds do contato inicial do pneu.

A maioria dos veiculos produzidos hoje em dia ndo possui ajuste de
angulo de Caster. Muitos veiculos mais antigos possuem ajuste de
Caster para compensar o arqueamento da estrada (juntamente com o
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Camber). Ajustando o angulo de Caster no lado do motorista em meio
grau a menos do que no lado do passageiro para especificagdes de
Caster Positivo ou meio grau a mais para especificacbes de Caster
Negativo, o arqueamento da estrada n&o deveria causar puxdes do
veiculo em nenhuma diregdo. Veiculos equipados com diregao
mecanica usam muito pouco Caster Positivo ou Negativo. Isso ajuda a
reduzir o esforgo de dire¢cdo no volante.

A vantagem do Caster ajustado para negativo é uma maior
manobrabilidade, no entanto, a estabilidade direcional em estradas
abertas é reduzida. A vantagem do Caster Positivo é uma forte
estabilidade direcional e a facilidade de retornar a diregédo para uma
posicao reta. O Caster ndo causa desgaste de pneus, a menos que
haja ajuste extremamente incorreto ou pecas desgastadas envolvidas.
Sempre ajuste o Caster (se ajustavel) as especificagbes e dentro de
meio grau de um lado para o outro. Tenha em mente o arqueamento
da estrada e ajuste conforme necessario e se houver puxdes apds um
alinhamento adequado ter sido concluido.

8.5 KINGPIN (KPI) ou Pino Rei, Inclinacao do eixo de direcao

KINGPIN AXIS
Vertical

mam-
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A inclinagdo KINGPIN (também conhecida como angulo da junta
esférica ou inclinagdo do eixo de direcao-SAl) pode ser um angulo
dificil de entender. A maneira mais facil de entender a inclinagdo do
Kingpin & primeiro definir o eixo de diregdo. O eixo de direcdo é uma
linha imaginaria que cruza o suporte do fuso. Em um sistema de
dire¢cdo convencional, os suportes do fuso sdo as juntas esféricas
superior e inferior ou os Kingpins. Com suporte Macpherson, o eixo de
direcdo é o angulo que comega na junta esférica e se estende através
do conjunto do suporte. Visto da frente do veiculo, Kingpin é o angulo
entre o0 eixo de diregdo e uma verdadeira linha vertical estabelecida
através do pneu. A inclinacdo do pino real é um angulo de
estabilidade e é medido em graus.

Se essas linhas imaginarias fossem estendidas até a superficie da
estrada, a area coberta entre elas seria identificada como o ponto de
carga ou raio de arrasto. A carroceria do veiculo estara mais préxima
da superficie da estrada quando as rodas estiverem apontando
diretamente para a frente, como resultado da inclinagdo do Kingpin.

Um eixo com inclinagdo de Kingpin tera a extremidade externa desse
eixo no ponto mais alto quando as rodas estiverem apontando em
linha reta. Portanto, a medida que o peso do veiculo empurra para
baixo, o eixo sempre tentara se mover para cima para retornar as
rodas a uma posigao reta. Apds uma curva, a inclinagdo do Kingpin
ajuda a retornar os pneus para a posicao reta. A inclinagao do Kingpin
também ajuda na estabilidade direcional do veiculo, resistindo a
irreqularidades da estrada que tentam desviar as rodas da posicao
reta. Este angulo produz muitos dos mesmos beneficios que melhoram
a estabilidade da dire¢gdo como o Caster Positivo. A engenharia
correta da inclinacdao do Kingpin pode reduzir a necessidade de
Camber Positivo elevado. O efeito da inclinagcdo do Kingpin na
estabilidade direcional geralmente é maior do que o do Caster. Alguns
veiculos com direcao hidraulica requerem uma quantidade maior de
forca de retorno do volante do que aqueles com diregdo manual. A
inclinagdo do kingpin é frequentemente usada com o Caster Positivo
em veiculos com diregdo hidraulica para ajudar na capacidade de
retorno do volante de diregéao.
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8.6 ANGULO DE IMPULSO

AU 18)Ua7) JLOAWOAN)

—

ANGULO DE IMPULSO ¢ a linha que divide o angulo total das rodas
traseiras. Os pneus traseiros ndo estdo apenas seguindo 0s pneus
dianteiros, eles estdo realmente estabelecendo a direcao do veiculo.
Ao fazer isso, uma diregao de impulso € desenvolvida. O angulo de
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impulso criado pelas rodas traseiras € usado como referéncia para
alinhar as rodas dianteiras. Idealmente, o angulo de impulso deve ser
idéntico a linha central geométrica do veiculo. Se o angulo de impulso
e a linha central geométrica forem idénticos, a posicdo dos pneus
formaria um retangulo absoluto e os pneus dianteiros poderiam ser
alinhados aos pneus traseiros, resultando em um volante
perfeitamente centralizado.

Devido a construgdo dos veiculos em monobloco, tolerancias de
fabrica e um grau variavel de danos e/ou desgaste, se torna cada vez
mais improvavel que os eixos sejam paralelos. Quando o eixo traseiro
projeta um angulo diferente do eixo dianteiro, 0 motorista precisara
girar o volante para compensar, a fim de dirigir em linha reta.

Em situagbes em que a linha de impulso e a linha central geométrica
nao sao idénticas, uma inspecdo completa do eixo traseiro e do
sistema de suspenséo deve ser feita. A substituicdo de componentes
defeituosos deve ajudar a posicionar o angulo de impulso préximo a
linha central geométrica. Se o angulo de impulso nao for idéntico a
linha central geométrica e ndao houver componentes defeituosos,
alinhe o veiculo usando o angulo de impulso em vez da linha central
geométrica. Alinhar as rodas dianteiras ao angulo de impulso é
preferivel ao alinhamento a linha central geométrica. A capacidade de
fazer isso € uma vantagem significativa do alinhamento das quatro
rodas. O resultado deve ser um volante reto a medida que o veiculo se
move em linha reta.

8.7 SETBACK DAS RODAS DIANTEIRAS

SETBACK DAS RODAS DIANTEIRAS é uma condigdo em que uma
roda estd mais para tras do que a outra. Se o Setback estiver
presente, o raio de viragem do veiculo ndo sera correto ao fazer
curvas. Com essa condi¢ado, 0s pneus se desgastam de maneira muito
semelhante a de um pneu com pressé&o insuficiente. Geralmente, o
alinhamento dianteiro é resultado de danos causados por colisdo. E
preferivel que os pneus dianteiros estejam alinhados entre si antes
que o alinhamento seja feito. A maneira mais precisa de verificar isso €
com um equipamento de alinhamento das quatro rodas.
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Se a roda dianteira direita estiver mais avangada do que a roda
dianteira esquerda, o angulo medido serd exibido como Setback
Negativo na roda dianteira.

TOP VIEW - FRONT SIDE

|
)

$

Geometric Centre Line

Se a roda dianteira direita estiver mais recuada do que a roda dianteira
esquerda, o angulo medido sera exibido como Setback Positivo na
roda dianteira.

TOP VIEW - FRONT SIDE

-

Geometric Centre Line
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8.8 SETBACK DAS RODAS TRASEIRAS
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E a condicéo do eixo traseiro em relacéo a linha central geométrica do
veiculo, ou seja, uma das rodas traseiras esta posicionada mais para
trds ou para frente em relacdo a outra roda. O Setback das rodas
traseira € o angulo entre uma linha desenhada através dos pontos de
repouso de ambas as rodas. Uma linha perpendicular a linha
geométrica do veiculo (linha de impulso) sera medida em angulos.

Se a roda traseira direita estiver mais avangada do que a roda traseira
esquerda, o angulo medido sera exibido como Setback Negativo na

roda traseira.
TOP VIEW - REAR SIDE

Geometric Centre Line

Se a roda traseira direita estiver mais recuada do que a roda traseira
esquerda, o angulo medido sera exibido como Setback Positivo na
roda traseira.
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TOP VIEW - REAR SIDE

Manual de Instrugbes - TD 1105

Geometric Centre Line

8.9 RUNOUT (COMPENSAGCAO DA RODA)
00

Vertical

mom=

RUNOUT
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RUNOUT ¢é um dos fatores importantes e que afeta o bom alinhamento
das rodas. Portanto, a compensagao de runout € um paréametro critico
no alinhamento das rodas.

Runout é a oscilagdo da roda em relagdo ao eixo neutro, ou seja, eixo
vertical de Camber e o eixo paralelo a linha central geométrica no caso
da Convergéncia. Essa oscilagédo afeta os parametros Camber e
Convergéncia. O runout existe em todos os veiculos, mesmo nos
modelos mais novos, mas seu valor ser4d maior em veiculos antigos
devido ao desgaste. Agora vamos ver como o Runout afeta o
Camber:

30' (AVERAGE)
10 (MINIMUM)
TRUE VERTICAL

50' (MAXIMUM)

//////Roé//////

Suponha que haja uma oscilacdo de 10' a 50' em uma roda e a
excentricidade € de 40' (leitura maxima - minima). Isso significa que,
quando o veiculo estd em movimento, a roda tera um Camber variavel
de 10' a 50' durante cada rotacdo. Isso é inevitavel. Logicamente, o
ponto médio deve ser considerado como o Camber real (ou seja, 30'
neste caso).

Se o Camber especificado para um veiculo for de 55, entao os ajustes
devem ser feitos nas arruelas / mecanismo de Cam de forma
adequada para obter um movimento de oscilacdo de 25' e alcancgar o
Camber médio de 55' (ou seja, 30' + 25' = 55').
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Apés o ajuste, Camber médio = 55' (necessario)
Camber minimo = 35'
Camber maximo = 75'

TRUE VERTICAL

35' (MINIMUM)
>
>

55' (AVERAGE)

75' (MAXIMUM)

//////Roé//////

Devido aos ajustes acima, as variacées do Camber serdo igualmente
distribuidas no veiculo (em movimento) a qualquer momento. O
processo de trazer o Camber para a posicdo média de Runout é
chamado de compensacgéao de Runout.

O equipamento faz a compensacdo Runout automaticamente sem o
conhecimento do técnico.

No método de Runout Elevado, o técnico tem que simplesmente girar
todas as rodas individualmente conforme guiado pelo equipamento,
quando concluido o veiculo retorna para a plataforma para dar
continuidade no alinhamento.

No método de Runout no Piso, o veiculo deve ser rolado na plataforma
ou piso por 30° para tras a partir da posicao estacionada. Em seguida
€ necessario retornar o veiculo ao ponto inicial para concluir o Runout
nas 4 rodas.

O restante dos calculos é automatico e a compensagdao média do
Runout é definida.

A teoria acima também € aplicavel para alcangcar a compensacao
média de excentricidade no ajuste de Convergéncia (alinhamento da
direcdo).

Uma vez que o Camber & a Convergéncia € compensado com o
Runout, melhores resultados podem ser esperados em termos de
alinhamento das rodas.
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8.10 ANGULO INCLUIDO

0° 0°

T T
Vertical 5 . . 5 Vertical

E INCLUDED ANGLE E

|{—Z rKingpin Kingpim l\\n

! Y inclination inclination | !

Camber Camber

I

I
]
I

I
1

ANGULO INCLUIDO ¢ o angulo formado entre a inclinacdo do pino-rei
(Kingpin) e o Camber. O éangulo incluido ndo ¢é diretamente
mensuravel. Para determinar o angulo incluido, a inclinacdo do
Kingpin é adicionada ao Camber.

Se o Camber for negativo, entdo o angulo incluido serd menor que a
inclinagdo do Kingpin. Se o Camber for positivo, sera maior.

O angulo incluido deve ser o mesmo de um lado para o outro, mesmo
que o Camber seja diferente. Se nao for o mesmo, entdo algo esta
torto, muito provavelmente os cubos de diregéao.

8.11 DIFERENCA DE LARGURA DE BITOLA

A DIFERENCA DE LARGURA DE BITOLA é o angulo entre o ponto de
repouso da roda dianteira esquerda até o ponto de repouso da roda
traseira esquerda e o ponto de repouso da roda dianteira direita até o
ponto de repouso da roda traseira direita.
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2 TRACK WIDTH DIFFERENCE ©

Front Track Width

Geometric Centre Line

Rear Track Width

O angulo medido sera definido como angulo positivo, se a largura da
via traseira for superior a largura da via dianteira.

O angulo medido sera exibido como angulo negativo, se a largura da
via dianteira for maior que a largura da via traseira.
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8.12 MAXIMO ESTERCO
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MAXIMO ESTERCO é o angulo medido em graus pelos quais as
rodas dianteiras de um veiculo se movem para a extrema esquerda ou
direita a partir da posicao reta a frente quando dirigidas.
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Maximo estergo da roda esquerda: (interna)

O numero maximo de graus que a roda dianteira esquerda pode virar
quando as rodas estao totalmente viradas para o lado esquerdo.

Maximo estergo da roda esquerda: (externa)

E o angulo maximo apresentado pela roda esquerda quando a mesma
€ estergada totalmente para a direita.

Maximo esterco da roda direita: (interna)

O numero maximo de graus que a roda dianteira direita pode virar
quando as rodas estao totalmente viradas para o lado direito.

Maximo esterco da roda direita: (externa)

E o angulo maximo apresentado pela roda direita quando a mesma é
estercada totalmente para a esquerda.

O Maximo Esterco para o lado direito e esquerdo sao controlados por
batentes instalados em ambos os lados. O Maximo Esterco também
determina o raio minimo de viragem de um veiculo. O Maximo Esterco
varia de 35° a 42°, dependendo do modelo do veiculo.

O Maximo Estergo pode ser afetado pelos seguintes fatores:

1. Quando as articulacbes de direcdo sdo dobradas devido ao
veiculo se envolver em qualquer acidente.

2. Ajustes incorretos dos batentes.

3. Configuracdo incorreta do rack de direcdo, bragco Pitman e
comprimentos da barra de acoplamento.

O Esterco Maximo é medido para garantir que as rodas dianteiras
girem igualmente em ambos os lados (direito e esquerdo), conforme
as especificagdes do fabricante.
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8.13 DIVERGENCIA EM CURVA
Quando as rodas dianteiras de um veiculo sdo direcionadas para a
esquerda ou para a direita, 0 angulo de esterco entre as rodas sao
diferentes. Quando a roda esquerda é estercada para o lado esquerdo
em 20°, a roda do lado direito teria girado menos que 20°.

\
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O angulo de Divergéncia em Curvas é a resultante da inclinagdo dos
bragos auxiliares do sistema de direcdo, quando o veiculo estd em
curva, permite que a roda interna da curva vire um angulo maior que o
angulo da roda externa. Se as duas rodas entrassem na curva com o
mesmo angulo, ou seja, em paralelo, a roda interna da curva sofreria
um arraste lateral, de fora para dentro. Isso porque a externa comanda
a curva, dada a transferéncia de peso sobre a mesma, e a interna nao
teria outra saida senado arrastar-se para acompanhar a curva.

Ao entrar numa curva, todas as rodas do veiculo tém que estar
concéntricas.

No eixo traseiro o arraste do conjunto interno da curva € evitado pelo
recurso da caixa de satélites na transmissdo do diferencial.

Este recurso permite que o conjunto externo gire mais rapido do que o
interno, ja que o externo tém uma distancia maior a percorrer do que o
interno durante a curva.

Por vezes o desvio de convergéncia € corrigido pela regulagem na
barra de direcdo, sem que se atente para os bragos auxiliares. Nestes
casos, o0 desgaste persistirad, embora menos pronunciado por que sé
ocorrera nas curvas.

Folgas nos terminais de diregao também podem afetar a Divergéncia
em Curva.

Veiculos com chassis alongado, fora da especificagdo original do
veiculo, tenderdo a apresentar o desgaste nos pneus dianteiros, sem
possibilidade de correcao.

9 DESCRICAO DAS PARTES PRINCIPAIS

O equipamento é composto por sistemas de camera, fonte de energia
e placas alvo. A barra horizontal e coluna vertical sdo fornecidos para
instalagdo das cameras.

Para os acessérios padrdo e kit informatica, consulte o escopo de
fornecimento. Os acessoérios opcionais indicados serdo fornecidos

apenas contra encomenda.
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Pratos giratérios para rampa 400x400mm
Impressora (opcional)

Suporte para garras

Trava de volante

Depressor de freio

N2 DESCRICAO Qtd.
1 Coluna Vertical 1
2 Barra da Camera 1
3 | Fonte de Energia 1
4 | Computador Desktop (opcional) 1
5 | Monitor (opcional) 1
6 | Mouse (opcional) 1
7 | Teclado (opcional) 1
8 | Garras de rodas autocentrantes 4
9 Placas-Alvo 4
10 | Cameras 2
11 2
12 1
14 2
15 1
16 1

9.1 CAMERA

E composto por um par de cameras Sl (Scientific Imaging) de alto
desempenho devidamente instalada para iluminar os respectivos alvos
padronizados montados nas rodas e capturar os raios incidentes neles
refletidos.

Uma placa LED Driver & Hub estd associada aos conjuntos de
cameras para controle e transmissdao de dados entre a camera e o
computador desktop.

Os conjuntos de cameras (LH & RH) sdao montados em uma barra

horizontal que, por sua vez, é fixado a um suporte estatico na coluna
vertical.

Radiadores / fontes de calor nao devem ser mantidos perto das
cameras

,. \

NAO aplique qualquer pressao ou carga externa na barra/coluna
montada na camera que possa afetar as configuragcoes de calibracao
e resultar em erros de alinhamento

- wulp
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NAO descanse ou apoie-se na barra/coluna montada na camera
enquanto faz o alinhamento, isso interfere nas configuracées do
sistema

,. X

NAO ajuste ou abra o conjunto das cameras, isso pode afetar a
calibracéo geral

- wulp

Montagens eletronicas criticas sdo alojadas na barra horizontal onde
estdo instaladas as cameras, portanto, as precaucoes necessarias
devem ser seguidas

,. X

9.2 FONTE DE ENERGIA

E usado para distribuir e regular a energia necessaria para o
alinhador. As tomadas de energia sao fornecidas no painel para
computadores desktop e periféricos como Monitor, Impressora.

Um mini disjuntor MCB de corte de alta tensdo estéd acoplado a fonte
para proteger os conjuntos eletrénicos de alta tensdo. Ele pode ser
usado para desligar a alimentagdo completa do sistema apds o
desligamento do PC.

A fonte de energia estd localizada na parte traseira da coluna
Vertical/coluna de montagem Acessérios.

Os seguintes fusiveis de controle estdo disponiveis na fonte de
energia, conforme descrito abaixo:

Fusivel de controle F1 € fornecido para protecdo de todos os
componentes eletrénicos na unidade de PC.

» Especificagoes — 3A, Didametro 5mm x 20mm, fusivel de vidro

O fusivel de controle F2 é fornecido para protecdo do Monitor e
impressora.

» Especificagoes — 5A, Didametro 5mm x 20mm, fusivel de vidro
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)| _FROM UPS

=
(=]

DESCRICAO

Disjuntor MCB

Saida AC para impressora e Nobreak (UPS)

Saida AC para monitor

Saida AC para computador desktop

Entrada de alimentacdo da Fonte de Energia

Fusivel F1 — Entrada de alimentacdo da Fonte de Energia

Fusivel F2 — Para monitor e impressora

Cooler

OO N|O|OB|WIN|—

Alimentacdo DC para drive de LEDs
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9.3 PLACAS-ALVO

As placas IR instaladas nas cadmeras funcionam como um canhao de
raios infravermelhos e as placas-alvo contém um padrao de midia
reflexiva, que recebem esses raios e refletem de volta para as
cameras.

Cada placa-alvo possui um nivel de bolha para facilitar o
posicionamento correto do alvo.

' | Manuseie a placa-alvo com cuidado. Manuseio aspero / choques
= | podem causar danos as placas-alvo

Quedas / manuseios asperos podem causar desvio na calibracao dos
@ alvos. O usuario deve tomar o maximo cuidado para lidar e manter
os alvos em boas condi¢coes

Certifique-se de que a superficie padronizada das placas-alvo esteja
@ sempre limpa, contra poeira e arranhdes. Use pano macio e seco

para limpar a superficie. Nao utilize produtos quimicos para limpar a
superficie.

As placas-alvo devem ser instaladas nas garras de rodas autocentrantes
como uma unica unidade para facilitar e reduzir o tempo de preparacao
para o alinhamento.

Apo6s o servigo as unidades da placa-alvo instalada nas garras podem ser
armazenadas no suporte para garras fornecidos pela Tecnomotor.

9.4 COLUNA VERTICAL

~ |NAO aplique qualquer pressao ou carga externa na coluna vertical
‘ ' | que possa afetar as configuracdes de calibracéo e resultar em erros
- |de alinhamento
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‘ ' Nao permita que ninguém suba ou apoie na coluna

A coluna vertical atua como uma torre principal para segurar a barra da
camera.

Suportes e bandejas sao fornecidos na coluna Vertical para conter o
computador e periféricos como o monitor, teclado, mouse e impressora.
A fonte de energia é fixada na parte traseira da coluna.

A coluna vertical tem vérias disposicdes de montagem para instalar a
barra da camera na altura desejada.

9.5 COMPUTADOR DESKTOP (Opcional)

O computador desktop € um computador de marca comercial utilizado
para processar as imagens adquiridas a partir da montagem da camara
para executar o programa de alinhamento e o armazenamento de dados.

A localizacdo dos dispositivos Desktop e das portas de conexdo de
periféricos pode variar dependendo do fabricante. No entanto, os
seguintes dispositivos finais de usuério e portas de conexao disponiveis
comumente em todos os modelos sdo usados para nossa aplicacdo.:

Dispositivo / portas de Localizacao Propdsito
conexao

Soquete AC de 3 pinos Parte traseira |Entrada alimentagdo para Desktop
(macho)
Saida HDMI Parte traseira |Para o Monitor

Frente / Para comunicagdo com hub USB,
Portas USB ; .

Traseira teclado, mouse, impressora, alto-falantes
Saida de audio ?rente_ / Para alto-falante multimidia

raseira

A Mantenha a area de trabalho longe de radiadores e fontes de calor

Certifique-se de que nenhuma das saidas de ar do sistema esta
bloqueada. Bloquea-los causaria sérios problemas térmicos

- wtil)
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Limpe a area de trabalho com um pano macio, limpo e umido, em
seguida, remova a umidade da superficie rapidamente. A exposicao a
longo prazo a umidade pode danificar a superficie

- wulp

@ A localizacdo / funcdes dos dispositivos / conexdes Desktop podem variar
dependendo da marca do Desktop fornecido.

Siga o procedimento abaixo para transferir a garantia e a propriedade do
PC Dell no caso, se mesmo for fornecido junto com o nosso alinhador de
rodas.

Certifique-se o PC esteja conectado a internet.

Observe as informagdes fornecidas na etiqueta de servico afixada na
parte superior do gabinete do PC e preencha as mesmas no respectivo
campo, acessando o link abaixo, conforme apresentado:

Transferéncia de propriedade | Dell Brasil | Dell Brasil

https://www.dell.com/support/assets-transfer/pt-br/#/Identify

C @ dellcom/support/assets-transfer/pt-br/#/Identify

Identificar produto Detalhes do proprietario anterior  Detalhes sobre 0 novo proprietario Analisar

Identifique um produto a ser transferido

uias tos da Dell ¢ transferéncia

Continuar

NOTA:Pressione "Detectar PC" para obter os detalhes da etiqueta de
servigco automaticamente

Pressione o botao "Continuar". A tela a seguir aparecera solicitando os

dados do proprietario anterior:
48 Vo



Manual de Instrugdes -

TD 1105

C & dellcom

@ Identificar produto Detalhes do proprietrio anterior Detalhes sobre 0 novo proprietdrio Analisar

Detalhes sobre o proprietario anterior

Produtos em transferéncia: Dell G5 15 5590 (Etiqueta de servigo: GR92R23)

Nome da empresa

TECNOMOTOR DISTRIBUIDORA SA

Nome (opcional)

Sobrenome (opcional)

Emall (opciona)

1D do clente (opcional)

Enderego (opcional)

Ordem de compra caixas ndo serdo aceitas. Digite um enderego
lico.

Enderego 2 (opcional

Confirmagéo

Sua privacidade & muito
importante para nés.

As informagdes digitadas serdo
utilizadas para registrar o produto
e quaisquer servigos relacionados.
a ele. Nao compartiiharemos
essas Informagdes com ninguém.
Para saber mais sobre como
usamos e protegemos seus
dados, consulte a Declaracio de
Privacidade da Dell

Digite os detalhes abaixo e pressione o botao "Continuar":
Nome da Empresa: TECNOMOTOR DISTRIBUIDORA SA

Location: BRASIL
CEP: 13563-304

Selecione a opgao "Escritério” no menu de selecdo "Uso Previsto",
conforme mostrado abaixo:

D&ALTechnologies

Produtcs  Solugdes  Servicos

0

Procure na Dell ou identiique seu produto

Superte > Transternciace propredads.

Garantia e transferéncia de propriedade

@ identifcar produto @ Detalhes do proprietirio  Detalhes sobre o novo Analisar
terior proprietario

Detalhes sobre o novo proprietario
Produtos em transferéncia: Dell G5 15 5590 (Etiqueta de servigo: GR92R23)

Contenos como vocé usaré esse equipamento para que possamos fornecer a experiéncia de transferéncia adequada.

Uso Previsto

Select v

Select
Residencial

Escritorio

Millta (Incluindo paramiliar, policia nacional e guarda nacional)

8 Login v (3 FaeConosco @ BRPT v 3 Caminh

Confirmagao

Sua privacidade & muito
importante para nés.

As informagdes digitadas serdo
utilizadas para registrar o produto
e quaisquer servigos relacionados
a ele. N&o compartilharemos.
essas informagdes com ninguém.
Para saber mais sobre como
usamos e protegemos seus
dados, consulte a Declaracdo de
Privacidade da Dell

]

Petréleo e gis

® BRPT + Conta suporte Fale conosco

Agora insira os dados do proprietario atual e pressione o botao
"Continuar":
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Siga as instrugdes exibidas e clique no botao "Continuar".

Confira todos os dados antes de finalmente, marcar em Concordar com
os Termos e Condigbes e pressionar o botdo "Continuar" para enviar a
solicitagéo de Transferéncia do Proprietario.

NOTA:Normalmente, a Dell levara 15 dias uteis para transferéncias
internacionais. Por isso, é aconselhavel converter os detalhes no
momento da instalacao em si.

9.6 MONITOR (Opcional)

O equipamento necessita de um monitor colorido de alta resolugao para
exibir as telas e fungdes de alinhamento. Podendo ser fornecido como um
opcional, ou adquirido separadamente.

O monitor deve estar preparado para fixagdo em suportes de
100x100mm, com entrada HDMI.

" Certifique-se de que nenhuma das saidas de ar do Monitor esta
.+ |bloqueada. Bloquea-los causaria sérios problemas térmicos

4 |Limpe o monitor com um pano macio, limpo e levemente umedecido.
{ ' - |Remova a umidade do monitor rapidamente e mantenha-o seco. A
- |exposicao a longo prazo a umidade pode danificar o monitor
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9.7 TECLADO (Opcional)

Um teclado USB deve ser conectado ao computador desktop e colocado
sobre a bandeja do teclado. Podendo ser fornecido como um opcional,
ou adquirido separadamente. O teclado é necessario para operar /
navegar e dar entradas durante a operacao do software de alinhamento.

Manual de Instrugbes - TD 1105

9.8 MOUSE (Opcional)

Um mouse Optico padrdo deve ser conectado ao computador desktop e
colocado sobre a propria bandeja do teclado. Podendo ser fornecido
como um opcional, ou adquirido separadamente. O mouse é necessario
para operar / navegar e dar entradas durante o programa de alinhamento.

9.9 ACESSORIOS PADRAO

é Use apenas os acessorios recomendados pelo fabricante e manuseie-
os com cuidado. O ndao cumprimento pode causar danos ao operador

- wtll)

Inspecione frequentemente os acessorios e limpe e lubrifique

9.10 GARRAS DE RODA AUTOCENTRANTE

Knob de
travamento da
garra a roda

Knob para
travamento
da placa-alvo

o,

A A

Este € um modelo de garra de roda do tipo autocentrante com recurso
de fixacdo rgpida para montar as placas-alvo. A garra de roda possui
um design versétil para ser instalada em diversos modelos de rodas
que podemvariar de 12 "a 24" de diametro.
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é Manuseie o suporte de roda com cuidado. As pontas das unhas
podem ter bordas afiadas e causar ferimentos ou danificar as rodas

Fixacao de rodas de liga leve

1 A fixacdo externa é recomendada para a roda de liga leve. Ajuste
a bragadeira para fora até um tamanho maior que o aro girando o
Kinob de travamento da garra a roda no sentido anti-horario.

2 Coloque as unhas da garra superiores na parte externa da parte
superior do aro. Empurre as unhas de travamento entre o talao e
o aro. Observe que nao é necessario que a garra de roda seja
montado perfeitamente vertical na roda.

3 Empurre as unhas de travamento inferiores na parte externa da
parte inferior do aro.

4 Continue apertando o knob de travamento da garra até que ele
esteja firmimente fixa a roda.

5 Certifique-se da montagem puxando o suporte de roda para fora.
Se ele sair facilmente, remonte a garra de roda corretamente.

Fixacao de rodas comuns de aro de aco
Para prender a roda de dentro para fora usando o labio externo do aro,
use os seguintes passos:

1 Ajuste a bracadeira da garra de roda para um tamanho menor que
o tamanho do aro girando o Knob da garra de roda no sentido
horario.

2 Coloque as unhas de travamento inferiores na borda da roda na
parte inferior da roda. N&o é necessario que o0 conjunto esteja
perfeitamente na posicao vertical.

3 Aperte a garra girando o knob no sentido anti-horério até que os
pinos de travamento superiores engate na borda superior do aro.

4 Continue apertando o knob de travamento da garra até que ele
esteja firmimente fixa a roda.

5 Teste a seguranca puxando a garra de roda para fora. Se ele sair
facilmente, remonte a garra de roda.
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O prato giratério consiste em uma placa de rotacéao livre com capacidade
de carga de 2 toneladas em cada placa rotativa. As rodas dianteiras do
veiculo que esta sendo alinhado devem repousar sobre essas placas. A
placa rotativa ajuda a libertar a roda do atrito e a relaxar a junta esférica
para a sua condi¢do original. Pinos de bloqueio sao fornecidos para
deter o movimento de rotagdo enquanto estaciona o veiculo sobre a placa
para alinhamento. Os pinos de travamento devem ser removidos durante
a realizacdo de medicoes. O calco de borracha deve ser removido
enquanto se faz o balango de Caster (estergo).

() As placas rotativas permitem o movimento de ester¢o a esquerda
e a direita necessario para medir os angulos de Caster e Kingpin (KPI).
(b) Permitem também o ajuste de convergéncia e o calculo da
divergéncia em curva e o angulo de Caster das rodas dianteiras

Certifique-se de que a pratos giratorios estejam travados com pinos
A de travamento antes de estacionar o veiculo e os calcos de borracha
estejam em sua devida localizacao

Os pratos giratorios devem ser conservados adequadamente pelo
usuario, livre de poeira

- i)

9.11.1

9.12 DEPRESSOR DE FREIO
(= i R

O depressor de freio é usado para manter o freio do veiculo em
condigbes pressionadas (aplicado), para que o veiculo ndo se mova
durante o processo de balango ou estergo para direita e esquerda , o que
€ muito importante para medir o Caster e o Kingpin (KPI).
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A

Certifique-se de que o depressor de freio esteja pressionado
adequadamente contra o pedal de freio do veiculo

@

Certifique-se de que o depressor de freio seja pressionado contra o
freio do veiculo durante o Balanco de Caster e Kingpin para adquirir
leituras de forma correta

9.13 TRAVA DE FREIO

A trava de volante é usada para deter o movimento do volante,
garantindo que o volante fique reto durante a realizagdo do ajuste de
convergéncia.

9.14 CALCO DE RODA

O calcos de roda sao fornecidas para deter o movimento da roda além do
local necessario durante o processo de alinhamento.

9.15 SUPORTE PARA GARRAS
Um par de postes moéveis fornecidos para acomodar 2 garras de rodas
autocentrantes junto com suas respectivas placas-alvo.

E recomendado que cada suporte fica fique em um lugar estratégico para
agilizar a tarefa de preparag@o para alinhamento. E muito comum que
sejam colocados proximos de suas respectivas rodas do lado esquerdo e
direito da rampa de alinhamento.
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9.16 SOFTWARE DE GERENCIAMENTO DE DADOS

O gerenciador de dados €& um pacote de software personalizado
inteligente disponivel com programa de alinhamento para monitorar a
condicao de varios veiculos alinhados pelo equipamento e o0 desempenho
do box de alinhamento de rodas em geral. As cartas de lembrete sao

geradas

automaticamente para a base de clientes existente

periodicamente, 0 que ajuda a aumentar a receita da garagem.

10 PASSO A PASSO DO ALINHAMENTO

1

E muito importante coletar as informagdes / reclamacdes
necessarias com o proprietario sobre as condi¢cdes do veiculo
que esta sendo alinhado, antes de realizar o diagnéstico para
que se possa fazer um alinhamento perfeito.

Execute um test drive para verificar a reclamagdo do
proprietario.

Eleve o veiculo em um elevador para se fazer uma inspecao
visual.

Inspecione as pegas do veiculo, como suspensdes dianteiras
e traseiras, rolamentos, dire¢ao, juntas esféricas, tirante, etc.,
cuidadosamente para qualquer jogo / frouxiddo / desgaste.
Substitua as pecas defeituosas, se houver.

Certifique-se de que ndo ha excesso de jogo livre no
mecanismo de direcéo e ligacao.

Ajuste os rolamentos da roda, se necessario.

Certifigue-se de que ndo ha excesso de deformidade nas
rodas.

s P
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8 Coloque as cargas de ensaio no veiculo (se especificado no
manual do veiculo).

9 Nesse momento faca a susbtituicAo dos pneus e servigcos
complementares como balanceamento de rodas caso seja
necessario.

10 N&o se esquecga de calibrar os pneus.

@ Presséo desigual pode levar a um alinhamento inadequado

11 Certifique-se de que a placa superior dos pratos giratérios e os
controles deslizantes da roda traseiros estejam travados com
pinos de travamento. No caso da do prato giratorio, certifique-
se de que os calgos de borracha estejam posicionados no seu
lugar adequado.

12 Posicione o veiculo no poco de alinhamento ou rampa
adequadamente.

13 Monte o conjunto de garras com as quatro placas-alvo nas
rodas apropriadamente. Por seguranca é aconselhavel usar
um cordao e enrola-lo em torno da garra de roda, travando
seus ganchos na roda.

14 Certifigue-se de que todas as quatro placas-alvo estejam
visiveis na tela pressionando o botdao CAMERA.

15 Recentralize o volante e trave-o com a trava de volante,
atente-se no ajuste de volante reto — volante torto é a principal
causa de insatisfacdo do cliente com os alinhamentos das
rodas.

16 Execute o processo de alinhamento para tirar as medidas de
geometria.

17 Avalie as medidas e faga os ajustes necessarios.

18 Fazer uma impressao para comparar os resultados antes e
depois do alinhamento.

11 SOFTWARE

11.1 BOTOES DE COMANDO E SUAS FUNCOES

Ir para a tela

h Refazer Caster
anterior

s p—
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Ir para a
proxima tela

Pular a
operacao atual

Ir para a tela
Inicial

Salvar os dados

Imprimir
Dados/Relatério

Exibir o relatério

Exportar como
documento PDF

Ajuda

Visao das
cameras

Selecionar o
Veiculo

Visualizar
parametros
adicionais de Rodas
traseiras

Visualizar o
parametro adicional
das rodas dianteiras

Visualizar as
especificagdes do
veiculo

Exibir dados do
veiculo

Adicionar novos
dados do Veiculo

Editar dados do
veiculo existente

Exportar dados do
veiculo

Salvar os dados do
veiculo

Excluir dados
existentes do
veiculo

Adicionar nome de
usuario e senha

Inserir os dados
do veiculo

Editar o nome de
usudrio e a senha
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Visualizar/editar
a Inspegéao
Veicular

Salvar o nome de
usudrio e a senha

Refazer o
alinhamento

Excluir o nome de
usudrio e a senha

Programa de
compensagao de
altura

Executar o
Runout

Posicéao inicial da
barra da camera
(somente modelos
com AutoBoom)

11.2 TELA INICIAL
A Inicial sera exibida com as sequintes opco

=FRONT
ALIGNER:o

START - Para iniciar um novo o alinhamento das quatro
rodas do veiculo.
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CONFIGURACOES - Para ir para o menu de
configuracées. Nele é executar todas as atividades
relacionadas ao sistema, como a entrada de especificacdo
do veiculo, etc. Uma vez que esta € uma funcao critica
que lida com especificagbes de alinhamento, etc., uma
senha (senha padrdo: supervisor) é dada ao cliente para
acessar opgoes especiais. Normalmente, esta senha deve
ser mantida em segredo por uma pessoa responsavel pela
oficina ou o proprietario da loja.

AJUDA - Ajuda on-line. Esta opcao também pode ser
selecionada pressionando a tecla F1

Clicando no botao ajuda o operador tem acesso a esse manual
através do software

IDIOMA - Para configurar o idioma desejado.

GERENCIAMENTO DE DADOS - Para entrar no programa
de gerenciamento de dados.

O gerenciamento de dados € uma funcéo inteligente,
personalizado, para monitorar a condicdo de Varios
veiculos alinhados pelo equipamento e o desempenho do
centro de alinhamento de rodas em geral.

ALINHAMENTO RAPIDO - Esta funcdo pode ser
selecionado para evitar o procedimento de alinhamento
elaborado e para economizar tempo de alinhamento.

DESLIGAR - Para desligar o software.
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11.3 INICIAR ALINHAMENTO
Se o botdao START for pressionado na tela inicial, a tela de login do
usuario sera exibida conforme mostrado abaixo:

0 © 0 0 O USER LOGIN

@IDefault user I]

W )

Selecione Usuario necessario e digite a Senha e pressione o botéo
PROXIMA TELA.
OBS: Mantendo em Usuério Padrédo, néo precisa digitar senha

Existem varias regides de banco de dados. Por padrdo, todo
equipamento adiquirido tem o Banco de dados do Brasil e da Europa
liberados.

o 6 0 0 o VEHICLE SELECTION
gloere | %
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11.4 SELECAO DE VEICULOS

Na selecao do banco de dados do veiculo, a seguinte tela sera exibida:
o 6 6 0 o VEHICLE SELECTION India
R — ’

@) carco 709

@) carcoa0e

| @) cHEETAH

&) comer

@ DOST

&) JUNOR COMET

o -y wneaus
o @ mm

i (@) PARTNER

- @ STALIN VFJ ARMY VEHICLES

&sne

@ Taurus

@ TIPPERS

@) Tusker

) TUSKERTRUCKS | TAURUS

! & vinc

O usuario também pode pesquisar e selecionar o veiculo
rapidamente, pressionando o botdo PESQUISA DE VEICULO,
fornecendo a marca, o modelo e o banco de dados do veiculo como
entrada, em vez de passar pelo processo de selecao padrao.

o 6 6 0 o VEHICLE SELECTION

Make Madel Vehicle database
ASHOK LEVLAND . Bson] . Indian data

11.5 SELEGAO NORMAL DO VEICULO (sem especificagao de altura)

Para o veiculos mais comuns sem especificagcbes de altura, clique no

botdo de especificacdo de alinhamento para ver as especificagdes do
veiculo.

Os parametros do veiculo sdo agrupados como:

o P
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1. Angulos primarios a seguir indicados:
O 6 e 0 o VEHICLE SPECIFICATION ASHOK LEVLAND,, BISON - (India)

Primary Angles

Min Target

corso | RRORSOR]

+01%00" +01°00"

Left wheel A

Max

01%30°

Right wheel

Target

+00%00°

+00%20"

Min Target

Total Toe +00°00"

Max
+00°40"

Left wheel
Target

Right wheel

Target

2. Angulos secundarios a seguir indicados:
o 6 0 0 o VEHICLE SPECIFICATION ASHOK LEYLAND, BISON - (India)

Secondary Angles

Left wheel
Target

Kingpin

Max

Right wheel

L T e

Target Max

Included Angle

Lockangle (Internal)

Lockangle (External)

Toe out on tums

Setback

Trackwidth

Wheelbase

Target

Trackwidth

Max

As especificagbes necessarias para o modelo especifico podem ser
visualizadas selecionando as respectivas opc¢oes.

11.6 VEICULOS COM PROCEDIMENTOS ESPECIAIS DAS

MONTADORAS

A maioria das especificagdes de veiculos internacionais prescritas pelos
fabricantes dependem da medida de altura de condugdo. Variagbes na
altura de conducéao podem alterar as especificagdes necessarias.
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Para veiculos com especificagdes de altura de condugao, a seguinte tela
de entrada de altura de condugao sera exibida:

0o © 6 0 o0 RIDE HEIGHT Mercedes-Benz , E-Class (212) stiHybrid .

2009-20173 - (Indlia)

RA
FA

/RA 1¢ RA Romess Rogg
Tolerance = +0,50 No. 09608

=l LEFT RIGHT
FRONT CASTER : =
RIDEHEIGHTCODE | RIDEHEIGHT | RIDEHEIGHTCODE] | RIDEHEIGHT1 | TARGETVALUE | - !

TOLER# RA (degrees)

TA -16 RA 26 07°25" -00°30°
FA 16 RA 16 07713 -00°30°
FA -1.6 RA -0.6 07°00" -00°30°
FA 16 RA 0.6 06°4T 00°30°_ -

Meca os pontos mostrados na ilustracdo do carro e insira a altura nas
respectivas caixas.

Se os valores de altura de condugcdo nao forem inseridos ou nao

estiverem dentro do intervalo especificado pelo fabricante, a tela de
mensagem a seguir sera exibida:

s-Benz, Classe E (212) paddoHibrido,

Ride Height nao foi inserido. Os resultados podem nao ser precisos. Proceder

de qualquer maneira?
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NOTA: A entrada baseada na altura de condugao € muito importante.
Se a entrada for ignorada, toda a especificagdo de alinhamento estara
errada.

Pressione PROXIMA TELA para ir para a tela de entrada de dados
do cliente.

11.7 ENTRADA DE DADOS DO CLIENTE
Apoés a selecao do veiculo, a seguinte tela “Atencao” sera exibida:
o 6 6 0 o A ATTENTION ASHOK LEYLAND, BISON - (indis)

Fix Clamps & Targets

Apply Steering Lock

ODOMETER
1

Ensure all targets are visible.

Raise the camera beam if
required.

No caso de plataformas com variacdo de altura, tipo rampas
pantograficas, use a visualizacdo dos alvos para ajustar a
altura necessaria e garantir que as imagens dos alvos estejam
visiveis, ou seja, dentro do campo de visao do Alinhador.

9

Se a configuracao de entrada do odémetro estiver ativada em
Configuragoes, o usuario podera digitar a leitura do odémetro
ha prépria tela Atencao.

9

Selecione o botéo DIVERGENCIA EM CURVA / ESTERCO
MAXIMO na tela Atencao se os parametros precisarem ser
medidos. Se ESTERCO MAXIMO for selecionado, ambos os
(? angulos DIVERGENCIA EM CURVA & ESTERCO MAXIMO
serao medidos simultaneamente.
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Siga as instrucdes na tela e pressione PROXIMA TELA.

A tela seguinte sera exibida:
o 6 6 0 o0 VEHICLE DETAILS ASHOK LEVLAND , BISON - (India)

JOBNO. 1

ODOMETER | 1
VEHICLE OWNER

STATE
PHONE

*  Compulsory field

LI 77 6
Insira os dados de entradas necessérias.
Todos os dados acima serao registrados no relatério de alinhamento,
que pode ser impresso apos a conclusao do alinhamento.
Pressione PROXIMA TELA depois de inserir todos os dados para ir
para a tela de inspegéao do veiculo.

11.8 INSPECAO DO VEICULO

A inspecao veicular ndo é um processo obrigatdrio durante o
(? alinhamento. No entanto, este é um recurso selecionavel para dar
valor agregado servico.

Saos diferentes parametros para inspegado do veiculo como: pneus,
freio, sob o capd, sob o carro e condicbes gerais do veiculo serao
exibidos nesta janela.
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INSPECTION ASHOK LEYLAND , BISON - (india)

Pre-Alignment Brake UnderHood Undercar General

Comment Check Replace
Tire Pressur [
Wheel Bear

Wheel Damper

ing Damper

g GoartCoupler

-Rv“\mcﬂmmw

B o

I Springs Torsion Bar
sousmi

Prmanm

é\iﬁ

INSPECTION ASHOK LEYLAND , BISON - (india)

Pre-Alignment Brake UnderHood Undercar General

z
g

Hew Tyre

Inner Tyre Viear

Outer Tyre Wear

Canlre Trra Wear

Feathered Inner
Feamered Outer
Excess Bearing Play

Cupping

Damaged

[ Tie i

izl Ar Pressure

Final ir Pressurs

Recommandad Replacamant

INSPECTION ASHOK LEYLAND , BISON - (India)

Pre-Alignment Brake UnderHood Undercar General

Comment Check Replace
Brake Feel
Brase fuid

Brake fuld condlon

Brake system warning

Powr Booster

dar Assembl
iration vane

| Brako Lines

[ 6rave voses

Braxe Pads

Callper Assembiing

HanaBraks

Hana Brake Cable

A

Brake Hardwara

Brake Lights
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INSPECTION

Manual de Instrugdes -

ASHOK LEYLAND , BISON - (India)

Brake UnderHood

Comment

Underear General

Check Rapiace

oolant Protection

~oolant Recovery System
Coolant Hase Conallons
Engine O level

Rack And Pinion

Brake Fluid Condiion

Vacuum L

hisld Washer Flud

Power Steering Level

Pawer Steeing H

CV Valve

Engine Ol Pressure
Radiator Coolant Temperature
Low i ning incacator

Climats Control Sytem

Engina damper/ slrap

Battery larminal condition

Batiery water lavel

INSPECTION

ASHOK LEYLAND , BISON - (India)

Brake UnderHood

Undercar General

Check

Repiace

Spring Mount Bolts

Jounce Sumper

INSPECTION

ASHOK LEYLAND , BISON - (India)

Brake UnderHood

Comment

Undercar General

Check

Repiace

Seal Bel Gonaon

ol BeR Opara

indshelldWindows/Power Windows

nosneld wipers
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Verifique a condicdo de cada parametro para o veiculo e selecione os
dados necessarios para registrar em um relatério de ligamento.

Pressione o botdo PROXIMA TELA na tela Inspegao para dar
continuidade no alinhamento.

Pressione o botdo TELA ANTERIOR caso deseje voltar a tela anterior.

11.9 RUNOUT

O objetivo deste recurso é indentificar o Runout da Roda (oscilacao
por causa de deformidade da roda) e efetuar a "compensagcdo de
Runout" automaticamente pelo programa e garantir melhores
resultados de leituras de Camber e Convergéncia.

Nos modelos com tecnologia Smart, a tela a seguir sera exibida
caso o eixo Y & Z da barra da camera for maior que 2°:

A ATTENTION

Mote : Sensor value must be less 2°, SENSOR VALUES

& on '

Y-Axis Sensor
id

Z-Axis Sensor

A tela a seguir sera exibida caso as especificacées do veiculo
exigir carga ou peso, conforme procedimento especificado pelo
fabricante do veiculo para o alinhamento do mesmo.

Carregue a quantidade de peso nos locais indicados, conforme
exibido na tela:

A ATTENTION
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Estacione o veiculo sobre o centro prato giratério.

Monte o conjunto de garras junto com as placas-alvo. Certifique-se de
que as respectivas placas-alvo estdo montadas suas respectivas
rodas. Ajuste o nivel das placas-alvo verificando o nivel de bolha em
cada alvo.

Cada placa-alvo possui identificagdo que informa em qual roda

(? deve ser instalado.
NAO troque as placas-alvo entre as rodas, o que pode levar a erros
nos resultados de alinhamento.

Mantenha as maos e outras partes do corpo longe das superficies
A de elevacao. Siga as recomendacdes de seguranca do fabricante
do macaco. O descumprimento pode causar lesées.

Pressione o botao PROXIMA TELA para prosseguir para a proxima tela.

O sistema identificara as placas-alvo montadas na roda, conforme

mostrado abaixo. :
o 9 o o o A INIT'ALISING TARGETS fJ’E;Sr)TJfG_ LINK MECHANISM , 2010-2012 -

5~
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Durante o Runout, se houver alguma obstrucdo na frente das
cameras, a tela acima aparecera até que a obstrucdo seja
removida. Caso contrario, o alinhamento nao podera prosseguir e
a tela seguinte sera exibida:

© © © 0 © A ATTENTION ASHOK LEVLAND, BISON - indis)

Ao realizar o Runout;
NAO puxe o veiculo ou as placas-alvo com forca.

NAO faca o movimento de Runout através das rodas ou das
garras.

Essas acoes podem causar resultados imprecisos de Runout.

Trave pratos giratorios e as placas deslizantes das rodas traseiras
com pinos de travamento antes de estacionar o veiculo sobre a as
mesmas. No caso do prato giratério, instale o calco de borracha
devidamente.

Certifique-se de que o veiculo esta na posicao neutra com o freio
de mao liberado

Coloque a cal¢o da roda 0,5 metros atras das rodas traseiras para
evitar movimento excessivo do veiculo durante a realizacao do
Runout.

> B bk P

Ao mover o veiculo para Tras e Frente, conforme indicado na tela,
NAO mova o veiculo além da regiao-alvo para evitar que ele saia
da superficie de trabalho. O fabricante nao é responsavel por
quaisquer danos ou perdas decorrentes do nao cumprimento
dessa recomendacao.

70 P
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(1) (2, e 0 O RUNOUT ASHOK LEYLAND , BISON - (India)

Pressione o botdo RUNOUT para iniciar a medigdo Runout. Realize a
operacao conforme guiado na tela do software. Puxe o veiculo para tras
até que a esfera incida sobre a regido alvo (verde).

O (2) (3 )4 )5 ) RUNOUT Ashok Leyland , Bison - (India)
+00°00’ [ iq'_—.i A +00°00’
— § _} .
v y - v y
v v

v =10
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Em seguida a seguinte tela sera exibida:

(0 6 6 0 6 RuNoUT

+30°39’ M iﬁ’i A +30°39°

Ashok Leyland, Bison - (India)

v iBl—"-1y

Uma vez que os dados sao adquiridos, empurre o veiculo de volta para a
frente até que a esfera incida sobre a regido alvo (verde).

0 o 0 0 0 RUNOUT o ———
+14°40° () iﬁi lf14°4o’
[ |
(W] . W
® '*"‘L# 1y
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Em seguida, a seguinte tela sera exibida:

O 6 6 0 © RUNOUT
0 3 > - - < 0000!
+00°00’ M iq-—gj A +0

Ashok Leyland , Bison - (India)

.

L& -

Apds a aquisi¢do dos dados, O veiculo devera estar em seu ponto de
origem, sobre o prato giratorio.

Em seguida, siga as instru¢ées do software.
o e o o ° ATTE N TION (Jffr}TJ,G o LINK MECHANISM , 2010-2012 -

Apply brake pedal lock

Remove pins and
Rubber pads

=N

Aplique o depressor de freio e remova os pinos de travamento dos
pratos giratorios e das placas deslizante traseiras.

Pressione o botdo RELATORIOS para salvar os resultados do
alinhamento.

Pressione o botdo AJUDA para acessar esse manual de instrugdes.
Pressione TELA ANTERIOR para voltar a tela anterior.

" P



= TEIMITIR /

Produzido por Tecnomotor Eletr8nica do Brasil S/A - REPRODUGAO PROIBIDA . Eventuais erros ou defeitos comunicar tecnomotor@tecnomotor.com.br

Manual de Instrugbes - TD 1105

Pressione o botdo TELA INICIAL para cancelar o alinhamento e
retornar para a tela inicial.

Pressione PROXIMA TELA para ir para dar sequéncia ao
alinhamento.

Remova os pinos de travamento dos pratos giratérios e das
placas deslizante traseiras assim que a medicdo do Runout for
concluida.

11.10BALANCO DE CASTER (ESTERCO)

Os angulos Caster e Kingpin (KPI) sdo angulos diferenciais e nao

podem ser medidos diretamente. Portanto, uma sequéncia de
rocedimentos sdo necessarios para se medir esses parametros.

Certifique-se de que o depressor de freio foi instalado
corretamente

Remova os calcos de borracha dos pratos giratorios durante o
balanco de Caster

Nao sacudir ou agitar o volante durante a aquisicdo de dados

Mantenha-se segurando o volante ao final de cada movimento para
adquirir a medida estavel de Caster / Kingpin. Nao faca
movimentos rapidos com o volante.

9 99 9
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VIRE A ESQUERDA
o 6 8 0 O TURN LEFT Ashok Leyland, Bison - (india)
al v D
<= -07°04° '

a0 10

Fig. 2
Nesta tela, um diagrama de direcdo pode ser visto e uma seta
piscando indicara a direcdo em que a roda deve ser estergada. Vire o
volante para a esquerda até que a esfera em movimento incida
totalmente a regiao VERDE esquerda. O sistema exibira o icone
"PARE" e automaticamente fara a medi¢do dos parametros.

Se o botdo DIVERGENCIA EM CURVA estiver selecionado na tela de
entrada de dados do cliente para medicao, a tela seguinte sera
exibida:

7% oo i T
Vire o volante para a esquerda até que a esfera em movimento incida
totalmente a 12 regido VERDE esquerda (definida para 10°). O sistema
exibira o icone "Pare" e medira o parametro a 10°. Novamente vire 0
volante para a esquerda até que a esfera em movimento incida
totalmente a 22 regido VERDE esquerda (definida para 20°). O sistema
exibira o icone "Pare" e medira o parametro a 20°

s P



= JEIITOR /

Produzido por Tecnomotor Eletr8nica do Brasil S/A - REPRODUGAO PROIBIDA . Eventuais erros ou defeitos comunicar tecnomotor@tecnomotor.com.br

Manual de Instrugbes - TD 1105

Se o botdo ESTERCO MAXIMO estiver selecionado para medigao,
ambos os angulos divergéncia em curva & esterco maximo serao
medidos simultaneamente, conforme mostrado abaixo:

TURN LEFT

aasr &5 v »
~ -00°06’

-y =] e

Vire o volante para a esquerda até que a esfera em movimento incida
totalmente a 12 regido VERDE esquerda (definida para 10°). O sistema
exibira o icone "Pare" e medira o pardmetro de divergéncia em curva a
10°. Continue virando o volante para a esquerda até que a esfera em
movimento incida totalmente a 22 regiao VERDE esquerda (definida para
20°). O sistema exibird o icone "Pare" e medira o parametro de
divergéncia em curva a 20°. Finalmente, vire o volante para o maximo
ponto a esquerda e segure por alguns segundos até que o icone "Pare"
apareca na tela e o sistema meca o parametro esterco maximo.

Apoés a aquisicdo de dados, o sistema mudara automaticamente para
a tela virar a direita.

VIRE A DIREITA

(1] (2) 3] o O TURN RIGHT ASHOK LEYLAND , BISON - {Indfa)

-10°02’ m==d>
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Vire o volante para a direita até que a esfera em movimento incida
totalmente a regido VERDE (direita). O sistema exibira o icone "PARE"
e automaticamente fara a medicao dos parametros.

Se o botao DIVERGENCIA EM CURVA estiver selecionado na tela de
entrada de dados do cliente para medicao, a tela seguinte sera
exibida:

Vire o volante para a direita até que a esfera em movimento incida
totalimente a 12 regido VERDE direita (definida para 10°). O sistema
exibira o icone "Pare" e medira o parametro a 10°. Continue virando o
volante para a direita até que a esfera em movimento incida totalmente
a 22 regidao VERDE direita (definida para 20°). O sistema exibira o
icone "Pare" e medira o pardmetro a 20°

Se o botdo ESTERCO MAXIMO estiver selecionado para medicio,
ambos os angulos divergéncia em curva & esterco maximo serao
medidos simultaneamente, conforme mostrado abaixo:

TURN RIGHT

il E 1

+10°46’

Vire o volante para a direita até que a esfera em movimento incida
totalmente a 12 regido VERDE direita (definida para 10°). O sistema
exibira o icone "Pare" e medira o parametro de divergéncia em curva a
10°. Continue virando o volante para a direita até que a esfera em
movimento incida totalmente a 22 regido VERDE direita (definida para
20°). O sistema exibira o icone "Pare" e medira o pardmetro de
divergéncia em curva a 20°. Finalmente, vire o volante para 0 maximo
ponto a direita e segure por alguns segundos até que o icone "Pare"
apareca na tela e o sistema meca o parametro esterco maximo.

. pr—
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CENTRALIZAR VOLANTE (Rodas a Frente)
(1) (2) ® 0 O STRAIGHT AHEAD ASHOK LEYLAND , BISON - (india)

| U =
1 -00°02° ¢

Esta tela € para instruir o usuario a trazer as rodas dianteiras para a
posicdo “RODAS A FRENTE” ou centralizada. Vire o volante até que
a esfera em movimento incida totalmente a regido central em VERDE.

Quando a posicdo rodas a frente for alcangada, o sistema exibird
automaticamente o icone "PARE! ", nesse instante pare de
movimentar o volante. Se a posi¢cao centralizada for perturbada, o
icone desaparecera e as setas piscardo e voltardo a indicar em que
direcdo deve ser movimentado o volante para recuperar a posigao

rodas a frente.

Apéds obter a centralizagdo do volante, devemos fazer o ajuste de
posicédo do volante, ou volante reto.

Quando aparecer a seguinte tela:
(1) (2] & 0 O A ATTENTION ASHOK LEYLAND,, BISON - (india)

Apply steering lock
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De dentro do carro, fagca o ajuste fino do volante em linha reta
manualmente e, em seguida, trave o volante na posigao reta e clique
em PROXIMA TELA para ver os resultados de geometria do veiculo
em seu estado atual no modo vivo. Isso quer dizer que, a partir desse
momento as leituras estao vivas e podem ser ajustadas.

11.11 AJUSTES DE GEOMETRIA (Alinhamento)

A partir desse momento também, pode-se tomar a impressédo dos
resultados da medicéao inicial clicando em RELATORIO.

o 6 © 0 O 7 RESULTS Ashok Leyland , Bison - tindis)

TOTAL TOE
TOE TOE

CAMBER CAMBER

miE - -

CAMBER

+00°00’

THRUST ANGLE

+00°12’

CAMBER

,_ |
TOE &q{ il = = }% TOE
_00°10° W oL 7o I _00°24°
00°10 00044’ 00°34

Pressione o botdo PROXIMA TELA para prosseguir para a operagao
de alinhamento do eixo traseiro e alinhamento do eixo dianteiro.
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@E Para visualizar as dimensGes do veiculo, pressione
el DIMENSAO DO VEICULO e a tela seguinte sera exibida:
o e 6 0 o VEHICLE DIMENSION Ashok Leyland., Bison - (ndis)

Track Width Setback / Wheelbase

‘| = Para exibir as leituras de divergéncia em curva, pressione o
@eied botdo DIVERGENCIA EM CURVA:

(1) (2] 3] (4] (s5) TOE OUT ON TURNS Ashok Leyland, Bison - (India)

TOE OUT ON TURNS
@20°
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Para visualizar as leituras do esterco maximo, pressione o botéo
ESTERGO MAXIMO:

©o © 6 0 0 TOE OUT ON TURNS FIAT, 500, SPORTS

LOCKANGLE
INTERNAL

LOCKANGLE
EXTERNAL

11.12PARAMETROS DE ALINHAMENTO
O procedimento de ajustes de alinhamento a seguir precisa ser
realizado de acordo a especificagdo do veiculo.

11.13ALINHAMENTO DO EIXO TRASEIRO

REAR WHEELS Ashok Leyiand., Bison - (India)

CAMBER
Ll 00°20°

Nesta tela, serdo exibidas as leituras vivas de CAMBER e da
COMVERGENCIA traseira. Efetue as correcoes na roda traseira até
que a seta na barra horizontal aponte para essa regidao mais préxima
ao centro possivel, na regido VERDE.
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Ao realizar o alinhamento em uma rampa pantografica e
desejar ajustar a altura do veiculo, é aconselhavel utilizar
o recurso de compensacao de altura, dessa forma o
sistema ira compensar qualquer irregularidade no nivelamento da
plataforma de elevacao. Este recurso solicitara que o usuario
eleve/abaixe a rampa para a posicao desejavel de trabalho:

A ATTENTION

e

<€nns
€

RAISE THE LIFT TO ADJUSTABLE POSITION

Garanta as imagens dos alvos estejam visiveis na tela durante o
processo.

Quando atingir a altura desejavel de trabalho, pressione o botéo
PROXIMA TELA para retornar aos parametros da roda traseira.

Assim que finalizar os ajustes, prossiga com o procedimento de ajuste
dos par&metros da roda dianteira e, finalmente, abaixe a rampa
utilizando o mesmo recurso de compensacao de altura.

OBS: A impressao do resultado pode ser feita durante o programa
de compensacido de nivel ou mesmo apos o abaixamento da
rampa pantografica.

11.14 AUTOBOOM

E um sistema automatico desenvolvido para se ajustar altura de trabalho
de alinhamento, recomendado para uso em conjunto com rampas
pantograficas.

Permitindo iniciar o alinhamento em alturas inferiores e no meio do
processo elevar as cameras para facilitar os ajustes com o veiculo mais
elevado.

Quando o equipamento possuir AutoBoom, ao realizar o alinhamento na
rampa pantografica e desejar ajustar a altura do veiculo, o operador
podera selecionar o modo AUTOMATICO ou MANUAL de compensacao
de altura, dessa forma o sistema ira compensar qualquer irregularidade
no nivelamento da plataforma de elevacdo. Este recurso solicitara que o
usuario eleve/abaixe a rampa para a posicao desejavel de trabalho:
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Pressione o botdo para alternar entre MANUAL e AUTOMATICO:

A ATTENTION Aok Lt Bison - flodia)

Manual de Instrugbes - TD 1105

©a - AUTOMATICO
ES= - MANUAL

No modo AUTOMATICO, a barra da camera acompanha o movimento
da rampa pantografica automaticamente, subindo e descendo, sempre
mantendo os alvos dentro do campo de visdo do alinhador.

No modo MANUAL, o operador é responsavel pelo movimento de subir e
descer a barra das cameras.

Pressione o botao “ELEVAR BARRA HORIZONTAL” para subir a barra
da camera.

Quando atingir a altura de trabalho, pressione PAUSAR para parar o
movimento.

ST NG LINK MECHANISH, 2 2-
A ATTENTION JJE“."HL.ummscmm.mwmmr

OBS: Sempre garanta que os alvos estejam dentro do campo de
visdao do alinhador, se necessario, ajuste novamente a altura da
barra da camera ou da rampa pantografica.
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Quando atingir a altura desejavel de trabalho, pressione o boté&o
PROXIMA TELA para retornar aos parametros da roda traseira.

Assim que finalizar os ajustes, prossiga com o procedimento de ajuste
dos parametros da roda dianteira e, finalmente, abaixe a rampa
utilizando o mesmo recurso de AUTOBOOM, se estiver no modo
AUTOMATICO, basta descer a rampa que barra horizontal ira
acompanhar o movimento.

No modo MANUAL, pressione o botdo “ABAIXAR BARRA
HORIZONTAL” para abaixar a barra da camera.

Quando atingir a altura de trabalho, pressione PAUSAR para parar o
movimento.

OBS: A impressao do resultado pode ser feita durante o programa
de compensacao de nivel ou mesmo apos o abaixamento da rampa
pantografica.

De volta a tela de alinhamento do eixo traseiro, pressione o botdo com o
nome do angulo que sera ajustado, CAMBER ou CONVERGENCIA,
para obter uma melhor visualizagdo do angulo que estara sendo
ajustado.

0 6 e o0 o REAR WHEELS Ashok Leyiand, Bison - (Indla)

CAMBER

@ Primeiro execute a correcao de Camber e, em seguida, faca a
correcao Convergéncia

s P



= JEIITOR /

Produzido por Tecnomotor Eletr8nica do Brasil S/A - REPRODUGAO PROIBIDA . Eventuais erros ou defeitos comunicar tecnomotor@tecnomotor.com.br

Manual de Instrugbes - TD 1105

Mantenha as maos e outras partes do corpo longe das superficies
A de elevacdo. Siga as recomendacoes de seguranca do fabricante
do macaco. O nao cumprimento pode causar ferimentos humanos.

Em certos veiculos, as rodas esquerda e direita nhao podem ser
levantadas simultaneamente devido a sua construcdao. Nesses
@ veiculos, as rodas esquerda e direita devem ser levantadas
individualmente e a correcio Camber deve ser realizada para
ambas as rodas separadamente, conforme descrito acima.

Durante a elevacao do veiculo, o veiculo deve estar estavel e nao
aplicar qualquer forca externa que possa sacudir o veiculo e
assim, afetar as leituras.

,- X

CAMBER

Ao clicar na imagem Camber ou Convergéncia no
centro da tela, uma imagem ampliada da respectiva
leitura serd exibida em uma tela separada, conforme
mostrado abaixo:

(1) (2] ] (4] (s) REAR CAMBER Ashok Leyland , Bison - (india)

Apos ter selecionado um dos parametros de angulos, € possivel migrar
para outros parametros do eixo traseiro clicando PROXIMA TELA ou
TELA ANTERIOR.
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o o6 o 0 o0 REAR TOE Ashok Leyland,, Bison - (India)
TOTAL TOE

-00°42’

O usuario também pode escolher qualquer janela de leitura, esquerda
ou direita, especifica de um pardmetro ampliado para ampliar ainda

mais a janela.
REAR CAMBER Ashok Leyland, Bisan - {India)

Pressione o botao PBOXIMA TELA para visualizar o angulo de
Convergéncia Total e Angulo de Impulso da roda traseira, conforme
mostrado na tela Parametros da roda traseira.

Pressione ESC para retornar a tela de correcdo da roda traseira com
todas as leituras principais.

Apbs o ajuste do Camber & Convergéncia, pressione o botdo PROXIMA
TELA para ir para a tela de parametros da roda dianteira.
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11.15ALINHAMENTO DO EIXO DIANTEIRO

O 8 6 0 0O FRONT WHEELS Ashok Leyland, Bisan - (lndia)
CASTER

® -
Esta tela exibe leituras vivas de Camber e Convergéncia para rodas
dianteiras. Ao clicar na imagem Camber ou Convergéncia no centro da
tela, uma imagem ampliada da respectiva leitura sera exibida em uma
tela separada, conforme mostrado abaixo.

No entanto, para visualizar as leituras vivas de

CASTER Caster, o usuario precisa clicar na imagem do
CASTER e assim tornar os parametros de Caster
vivos para ajuste na tela de parametros das rodas
dianteiras. Uma vez que o Caster esta vivo, ele
permanecera vivo o tempo todo até a conclusao
deste trabalho.

© o) e o o FRONT CASTER PRR—

A
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Repita 0 mesmo processo explicado no alinhamento do eixo traseiro
para migrar entre os parametros de angulo.

FRONT CAMBER Ashok Leyland , Bison - (India)

FRONT TOE Ashok Leyland , Bison - {india)
TOTAL TOE

Ao fazer a correcdo de Caster, Camber e Convergéncia, a seta que
desliza sobre a barra horizontal, estara apontando para o ponto exato e
atual daquele angulo nessa mesma barra horizontal, isso ajuda o
usuario identificar para que lado da barra ele deve trazer o ajuste.
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REPRESENTACAO EM DUAS CORES

As cores diferentes na barra horizontal indicam a faixa de
especificacdo do veiculo, conforme indicado abaixo:

Indicacao de cor

@ Vermelho - O parametro de angulo ajustado ndo esta dentro da
especificagao exigida.

Verde - O parametro de angulo ajustado esta dentro da especificagcao e
do valor preferido.

Quando a especificacao estiver em branco, significa que nao existem
parametros oficiais para o ajuste daquele angulo.

CORRECAO DE CASTER

Os valores do caster exibidos na tela Parametros da roda dianteira sao
valores dindmicos.

@ Faca a correcdao do caster usando o método especificado pelo
fabricante

Durante o ajuste, a seta pode ser vista deslizando sobre a barra
horizontal. Realize a correcao até que a cor mude para VERDE, ou seja,
o caster estara dentro dos valores especificados pelo fabricante.

O caster vivo é medido detectando a rotacdo para frente e para
tras da roda. Para isso, é importante que as placas-alvo nao sejam
perturbadas por qualquer forca externa que nao seja as mudancas
(? através do ajuste que esta sendo realizado. Se algum erro for
cometido durante esta atividade, valores de caster errados serao
adquiridos. Um novo balanco de caster é necessario se houver a
necessidade de uma corre¢cdo muito grande de caster.

CORRECAO DE CAMBER

Os valores de Camber exibidos na tela Parametros da roda dianteira séo
valores vivos. Se os valores ndo estiverem corretos, ajuste adicionando
ou removendo calcos ou pelo método especificado pelo fabricante do
veiculo. Ao fazer a correcao, a seta pode ser vista deslizando sobre a
barra horizontal. Realize a correcéo até que a cor mude para VERDE,
ou seja, o camber estard dentro dos valores especificados pelo
fabricante.
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No caso de quaisquer ajustes especificos precisarem ser
feitos, pressione o botdo TIPO DE AJUSTES para obter
orientacdo na tela de ajustes para Camber com as rodas
elevadas, por exemplo.

Veja mais sobre no menu TIPO DE AJUSTES.

CORRECAO DE CONVERGENCIA

Os valores convergéncia na tela Parametros da roda dianteira sé@o
valores vivos. Enquanto ajusta a haste da barra de diregao pode-se ver
a seta indicadora deslizando sobre a barra horizontal. Realize a correcao
até que a cor mude para VERDE, ou seja, até que o alinhamento
necessario seja alcangado. Quando a convergéncia estiver corrigida,
pare de ajustar e trave as porcas da haste da barra de direcéo.

No caso de quaisquer ajustes especificos precisarem ser
feitos, pressione o botdo TIPO DE AJUSTES para obter
orientacdo na tela de ajustes para Convergéncia com as
rodas elevadas, por exemplo.

Veja mais sobre no menu TIPO DE AJUSTES.

@

Em carros com direcdo do tipo pinhdo e cremalheira, uma
condicao de desvio por solavanco geralmente é criada por buchas
desgastadas de montagem do pinhao que permitem que toda a
cremalheira se desloque quando se passa por solavancos. Alguns
veiculos possuem suportes de braco pitman com ranhuras para
permitir a correcdao de problemas de mudanca na curva do

alinhamento.

NOTA: Ao ajustar o caster, o alinhamento da convergéncia pode ser
afetado ligeiramente. Da mesma forma, ao fazer o camber e
convergéncia, ja que ambos sao angulos das rodas, um pode ser afetado
ao ajustar o outro. Portanto, certifique-se de que todos os angulos
estejam "OK" antes de apertar as porcas de travamento e concluir o
alinhamento. Caso contréario, faca alguns ajustes mais finos para deixar
tudo "OK".

Ao trabalhar em veiculos com dire¢ao hidraulica, ligue o motor antes de
fixar o volante em posicao reta (certifique-se de que a marcha esteja em
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ponto morto). O motor pode ser desligado apdés a posicao reta ser
concluida.

Em certos carros em que sao realizados trabalhos na suspensdo, as
rodas dianteiras podem ter um ajuste excessivo de convergéncia. Isso
pode levar a problemas para alcancar a posi¢cao reta. O operador sera
alertado sobre tal condicdo por meio da exibicdo de uma mensagem
"Atencao", conforme mostrado abaixo:

o © e 0 0o EXCESS TOE Ashok Loyland, Bison - (india)

O veiculo possui convergéncia excessiva. Verificar e ajustar
manualmente as barras de direcdo mantendo o volante na posicao
intermediaria do curso total do volante. Isso pode ser obtido contando o
nimero de voltas da diregcdo da extremidade total a esquerda até
extremidade total a direita e em seguida trazendo-o para a posigcao
intermediaria.

O procedimento a ser adotado em tal situagéo é primeiro trazer o volante
para a posicao rodas a frente e trava-lo nessa posi¢do usando a trava de
volante. Em seguida, prossiga para a tela ajuste e faca a correcao da
convergéncia necessaria em uma uUnica operacao. Nos casos em que
nao ha convergéncia excessiva, ndo ha mudanca no procedimento.

Pressione o botdo PARAMETROS ADICIONAIS para
visualizar os valores de Kingpin e Setback da roda
dianteira, conforme mostrado na tela de parametros da
roda dianteira. Destes dois, o Runout e o Setback tém
compensagao com o Camber e a Convergéncia, respectivamente. Essa
tela pode ser visualizada a critério do usuario pressionando o botao
PARAMETROS ADICIONAIS.

Pressione a TELA ANTERIOR para retornar a tela de correcao da roda
dianteira. ApoOs visualizar os valores de Kingpin e Setback, pressione o
botdo PROXIMA TELA para ir para a tela de resultados. A impressao do

Manual de Instrugbes - TD 1105

Produzido por Tecnomotor EletrBnica do Brasil S/A - REPRODUGAO PROIBIDA . Eventuais erros ou defeitos comunicar tecnomotor@tecnomotor.com.br

o1 P



= TEIMITIR /

Produzido por Tecnomotor Eletr8nica do Brasil S/A - REPRODUGAO PROIBIDA . Eventuais erros ou defeitos comunicar tecnomotor@tecnomotor.com.br

Manual de Instrugbes - TD 1105

resultado de alinhamento pode ser visualizada ou impressa
pressionando o botdo IMPRIMIR. Um arquivo PDF pode ser criado e
armazenado no sistema usando o icone SALVAR EM PDF.

Os seguintes relatérios sao fornecidos para imprimir os resultados de

alinhamento:

1 Parametros Padrao - Resultados de Camber, Caster, Kingpin,
Convergéncia, Angulo de impulso e Setback

2 Impressao 3D - Representacao pictorica de Camber, Caster, Kingpin,
Convergéncia, Angulo de impulso e Setback

3 Pré-alinhamento - Condicdo atual do veiculo registrada e
armazenada

4 Pneu - Condicao atual do pneu registrada e armazenada

5 Freio - Condicado atual dos freios e pecas relacionadas registrada e
armazenada

6 Sob o Capd - Condicao atual dos componentes do veiculo sob o
capo registrada e armazenada

7 Sob o Carro - Condigdo atual das pecas do veiculo sob o carro
registrada e armazenada

8 Geral - Condicao atual da iluminacdo e acessorios do veiculo
registrada e armazenada.

No caso do modelo com AutoBoom, uma vez concluido o
alinhamento, a barra da camera ira para sua posicado inicial
predefinida. No entanto, o usuario pode alterar sua posicéo inicial
pressionando o respectivo botao de opcao POSICAO INICIAL DA
BARRA para a sequéncia especifica.

0 @ e o0 o ALIGNMENT COMPLETED

Pressione o botdo TELA INICIAL para iniciar um novo trabalho. Isso
completa o alinhamento das quatro rodas.
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11.16 TIPOS DE AJUSTE
O ajuste dos parametros do veiculo pode variar dependendo da

construgao do veiculo. Os seguintes tipos de ajuste séo fornecidos:
o 6 0 o0 o0 ADJUSTMENT TYPES Ashok Leyland,, Bison - (India)

11.17BARRA DE AJUSTE SIMPLES
Alguns veiculos dos anos 80 e mais antigos, possuem um Unico ajuste
de Convergéncia Total sem provisdo para ajustar o volante. Para este
tipo de veiculos, selecione o botdo BARRA DE AJUSTE SIMPLES e siga
o procedimento abaixo:
Gire as rodas dianteiras para zerar a leitura de convergéncia. Trave o
volante nesta posicao.
Uma vez que a leitura zero é alcangcada, as leituras totais de
convergéncia aparecerao na janela superior.

© 6 6 o0 o SINGLE TIE ROD ADJUSTMENT Ashok Leyiand, Bison - India)

Steer to "ZERO" and
lock the steering
wheel
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Ajuste a barra simples para as especificagdes de Convergéncia Total
exibidas. Se ainda nao for possivel direcionar o volante para a posi¢ao
central, remova-o da coluna de direcao (consulte os procedimentos
recomendados para o veiculo antes de remover o volante) e recoloque-o
corretamente.

11.18 AJUSTE DE PONTO “S”

Para medir as mudancas ocorridas na convergéncia individual devido
ao impacto ou recuo da suspensdo. Uma quantidade excessiva de
mudanga na convergéncia individual pode causar desgaste precoce
dos pneus. Mudancgas excessivas em apenas um lado pode fazer com
que o veiculo mude rapidamente de direcdo ao encontrar solavancos.
Nao ha especificagbes prescritas pelo fabricante para a quantidade de
mudang¢a. As mudangas na convergéncia devem ser bastante
minimas, e uma comparagao entre as rodas esquerda e direita ajudara
a diagnosticar os componentes defeituosos do sistema de diregéo.

Siga cuidadosamente as instrugdes na tela para levantar a suspensao
para 60mm, empurrando / levantando a suspensdo usando uma
escala ou fita métrica para observar a quantidade adequada de
movimento do chassi:

o o6 o o0 o TOE CURVE Ashok Leyland,, Bison - (India)

. === Raise or lower vehicle by lifting/pulling the frame by
----- 60mm (2.3 inch).
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A diferenga na convergéncia individual sera exibida conforme
mostrado abaixo:

TOE CURVE Ashok Leyland, Bison - (India)

Left Right
Initial Toe +00°35' +00°36'
Raised/Lowered Toe +00°35' +00°36"

TOE CURVE CHANGE

+00°00°

Difference Right

+00°00’

Fac
a os
ajustes / alteragdes necessarias para reduzir a diferenga ao minimo e,
em seguida, levar o veiculo a posicao normal.

11.19 AJUSTE COM AS 4 RODAS ELEVADAS (JACK & HOLD)
A tela seguinte sera exibida para elevar o veiculo:

JACKED UP ADJUSTMENT Ashok Leyland, Bison - (India)

JACKUP VEHICLE USING FIXED SUPPORT

@‘5@

Pressione o botao PROXIMA TELA.
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Os valores vivos dos parametros da roda serdo exibidos na tela. Os
valores serdo automaticamente ajustados para os valores iniciais
mostrados quando as rodas estavam apoiadas nas plataformas ou no
piso.

© & ©® © © JACKEDUPADJUSTMENT - FRONT AstokLeyiand, Bison- (indis)
A 4 CASTER A 4

Pressione o botao PROXIMA TELA.

© & ® © 0O JACKEDUPADJUSTMENT - REAR  AshokLeyiand. 8ison-india)

CAMBER

-00°01°

Agora, faca as corregbes dos parametros de Camber e/ou
Convergéncia até atingir os valores especificados e pressione o botéo
PROXIMA TELA:
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Em seguida, a mensagem "ABAIXE E BALANCE O VEICULO" sera
exibida.

© @ ® 0 0 JACKED UPAISJUSTMENT-REAR Ashok Loyland . Bison - indis)

Os valores que foram ajustados durante a posicdo elevada serdo
restaurados.
11.20 AJUSTE ELEVADO DE CAMBER DIANTEIRO

A tela seguinte sera exibida para elevar o veiculo:
o 6 e 0 O JACKED UP FRONT CAMBER Ashok Leyland., Bison - tindia)

Pressione o botdo PROXIMA TELA.
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Os valores vivos Camber Dianteiro serdo exibidos na tela. Os valores
serdo automaticamente ajustados para os valores iniciais mostrados
quando as rodas estavam apoiadas nas plataformas ou no piso.

o 6 o o0 o JACKED UP FRONT CAMBER Ashok Leyland, Bison - (India)

Vo

CAMBER

Agora, faga as corregbes dos parametros de Camber até atingir os
valores especificados e pressione o botdo PROXIMA TELA:

Em seguida, a mensagem "ABAIXE E BALANCE O VEICULO" sera
exibida.

() G () (s) JACKED UP FRONT CAMBER Ashok Leiand., Bison - India)

JACKDOWN AND JOUNCE THE VEHICLE

Os valores que foram ajustados durante a posicdo elevada serdo
restaurados.
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11.21 AJUSTE ELEVADO DE CAMBER TRASEIRO

A tela seguinte sera exibida para elevar o veiculo:
o @ o o o JACKED UP REAR CAMBER Ashok Leyland , Bison - (India)

JACKUP REAR WHEELS USING FIXED SUPPORT

Pressione o botdo PROXIMA TELA.

Os valores vivos Camber Traseiros serdao exibidos na tela. Os valores

serdo automaticamente ajustados para os valores iniciais mostrados

quando as rodas estavam apoiadas nas plataformas ou no piso.
0o 6 o o0 o0 JACKED UF-’VREAR CAMBER Ashok Leyland, Bison - (Indi3)

CAMBER
0°20”

aa

Agora, faga as corregbes dos parametros de Camber até atingir os
valores especificados e pressione o botdo PROXIMA TELA:

" P
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Em seguida, a mensagem "ABAIXE E BALANCE O VEICULO" sera
exibida.

0o o o o0 o JACKED UP REAR CAMBER Ashok Leyiand. Bison - (Indla)

JACKDOWN AND JOUNCE THE VEHICLE

Os valores que foram ajustados durante a posicdo elevada serdo
restaurados.

11.22 AJUSTE DE CONVERGENCIA SEM TENSAO

Coloque o volante centralizado, na posigao rodas a frente e pressione
o botdo PROXIMA TELA conforme as instru¢des abaixo:
© © ® 0 O EFFORTLESS TOE ADJUSTMENT  AshokLeyind. Bison-(india)

MAKE STEERING WHEEL STRAIGHT AHEAD

100




= JHITIR | Manual de Instru¢des - TD 1105

Produzido por Tecnomotor Eletr8nica do Brasil S/A - REPRODUGAO PROIBIDA . Eventuais erros ou defeitos comunicar tecnomotor@tecnomotor.com.br

Vire o volante para a esquerda até que a posicao ajustavel seja
alcangada e, em seguida, aplique a trava de volante conforme as
instrugbes abaixo:

() (2) ) () () EFFORTLESS TOE ADJUSTMENT  Ashok Leyiand. Bison- (india)

STEER LEFT UNTIL ADJUSTABLE POSITION REACHED AND APPLY STEERING LOCK

Agora, faca as correcdes de Convergéncia até atingir os valores
especificados e pressione o botdo PROXIMA TELA:
© 6 6 0 O EFFORTLESS TOE ADJUSTMENT  Ashok Leyland, Bison- (indiz)
ADJUST LEFT TOE
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Vire o volante para a direita até que a posigao ajustavel seja
alcangada e, em seguida, aplique a trava de volante conforme as
instrugbes abaixo:

© © ® O 0O EFFORTLESS TOE ADJUSTMENT  AsnokLeyiand. sison- ndia)

STEER RIGHT UNTIL ADJUSTABLE POSITION REACHED AND APPLY STEERING LOCK

Agora, faga as corregoes de Convergéncia até atingir os valores
especificados e pressione o botdo PROXIMA TELA:
© @ ® ©0 O EFFORTLESS TOE ADJUSTMENT  Ashokteyiand Bison-(india)

ADJUST RIGHT TOE

1]
d
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11.23 AJUSTE DA BARRA DE DIREGCAO (DRAG LINK)

O ajuste de diregao em alguns pesados, com tragao nas quatro rodas,
pode possuir um unico ajustador CONVERGENCIA TOTAL juntamente
com o ajustador do elo de arrasto “DRAG LINK” para corrigir a diregéo
e endireitar o volante.

Para ajustar tais veiculos, siga o procedimento dado abaixo:

Vire o volante até alcangar o valor mais proximo de ZERO possivel e
cligue em PROXIMA TELA.

DRAG LINK ADJUSTMENT Ashok Leyiand, Bison - (ndia)

TOTAL TOE \ 4

Steer to "ZERO" and
lock the steering
wheel

Aplique o a trava de volante e pressione o botédo PROXIMA TELA
conforme as instrucdes abaixo:

O 6 6 0 0O DRAG LINK ADJUSTMENT Ashok Leyiand. Bison - (India)
Apply steering lock
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Ajuste a barra de direcdo (drag link) até que os parametros estejam
alinhados.
(1) (2) (3) (4) ° DRAG LlNK ADJUSTMENT Ashok Leyland , Bison - (India)

TOTAL TOE

Adjust the Drag link to
equalize toe

11.24 AJUSTE DE BERCO

O ajuste do berco é necessario para veiculos com tracdo dianteira.
Certos veiculos sao projetados com um ber¢o de motor que também
serve como ponto de fixagcdo para o pivd inferior do sistema de
suspensdo. Esta montagem é fixada na subestrutura como uma
unidade a partir da parte inferior do veiculo. Portanto, esta montagem
deve ser ajustada adequadamente para manter o alinhamento
dianteiro.

o 6 6 o0 o0 CRADLE ADJUSTMENT Ashok Leyiand, Bison - Indie)

LEFT CASTER CRADLE MOVEMENT RIGHT CASTER

LEFT KINGPIN RIGHT KINGPIN
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11.25CAMBER COM CONVERGENCIA EM 0°

Esse ajuste é usado para medir o Camber individual das rodas
dianteiras esquerda e direita com Convergéncia em zero. Este
procedimento é recomendado para veiculos com especificacoes
elevadas de Caster.

o 6 6 o0 O CAMBER AT ZERO TOE Ashok Loyland, Bison - (India)

STEER LEFT TO MATCH GREEN CENTER

Vire o volante para a direita até que a seta indicadora sobre a leitura
alcance o centro da regido verde.
© 6 o o0 o0 CAMBER AT ZERO TOE Ashok Leyiand. Bison - Inla)
STEER RIGHT TO MATCH GREEN CENTER
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Os valores de Camber esquerdo e direito com Convergéncia em zero
seréo exibidos da seguinte forma:

CAMBER AT ZERO TOE Ashok Leyland, Bison - (India)

CAMBER AT ZERO TOE DONE

+00°00° | +00°00°
s

11.26 MAXIMO ESTERGO
A seguinte tela VIRAR A ESQUERDA seré exibida:

TURN LEFT Audi, Q3 (PR=GO0S5) std, 2011-2013 - (India)
& v B
: -01°12’ :

.=

Vire as rodas para a extrema esquerda e segure-a até que o icone
"Parar" aparega para medir os parametros.

O sistema exibira valores vivos do maximo estergo interno para a roda

esquerda e maximo esterco externo para a roda direita, conforme
mostrado abaixo:
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TURN LEFT HYUNDAI, SANTRO XING

+32°29’

Efetue o ajuste e pressione PROXIMA TELA.

O sistema ir4 para a tela VIRAR A DIREITA:
o ©6 6 0 O TURN RIGHT Audi, 100, 19762011

a v i
: -34°23’ =m>

Vire as rodas para a extrema direita e segure-a até que o icone "Parar"
apareca para medir os parametros.
O sistema exibira valores vivos do maximo esterco interno para a roda

direita e maximo esterco externo para a roda esquerda, conforme
mostrado abaixo:
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© e e 0 0o TURN RIGHT HYUNDAI, SANTRO / XING

Efetue o ajuste e pressione PROXIMA TELA.

O sistema ira para a tela de centralizagdo do volante RODAS A
FRENTE:

0 0 0 o ° STRAIGHT AH EAD Audi, A8 (PR=1BK)  2003-2010
1 -00°05’

-
S &

Esta tela € para instruir o usuario a trazer as rodas dianteiras para a
posicdo RODAS A FRENTE. Conduza as rodas até que a esfera em
movimento incida totalmente a regido central VERDE.

Quando a posicdo RODAS A FRENTE for alcangada, o sistema exibira
o icone "PARE!", nesse instante pare de movimentar o volante.
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11.27 ALINHAMENTO RAPIDO DAS RODAS

O alinhamento rapido das rodas refere-se ao
alinhamento de um veiculo no menor tempo possivel. A
sequéncia de alinhamento normal é encurtada pulando
algumas das etapas e telas de “Atengdo” no processo
de alinhamento e mantendo apenas 0 processo
necessario. Neste método de alinhamento, apenas a
seguinte sequéncia é usada.

= SELECAO DE VEICULOS

= RUNOUT

= BALANCO DE CASTER (Esterco)

= AJUSTE DE GEOMETRIA (Alinhamento)

O usuario também pode personalizar a sequéncia do programa de
acordo com sua preferéncia (consulte ASSISTENTE OEM no menu de
CONFIGURAGCOES). Com base nos requisitos, o usuario pode
escolher e a sequéncia de programa de alinhamento previamente
personalizada na lista antes de prosseguir com o alinhamento rapido
das rodas.

11.28 GERENCIADOR DE DADOS

Os dados dos resultados do alinhamento sdo encaminhados para
(? o Gerenciador de Dados somente no final do alinhamento da roda
na tela Resultados

O Gerenciador de Dados é um software inteligente desenvolvido com
a finalidade de gerenciar os resultados de alinhamento que sao
gerados pelo alinhador Front Aligner 3D. Este software € executado na
plataforma Windows e fornece uma interface grafica de usuario
amigavel orientada por menus.

Este software é projetado para recuperar os resultados de alinhamento
armazenados e para gerar relatérios. A tela a seguir é a tela de
abertura deste software.
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WORKSHOP DATAMANAGER

PY01Y0450

= =
Quatro opcdes serdo exibidas:
Relatério por data de alinhamento
Relatério de alinhamento pelo numero da placa do veiculo
Relatério anual de alinhamento
Relatério de alinhamento por técnicos
Banco de dados de clientes
Lembrete para o Cliente

I o

RELATORIO POR DATA DE ALINHAMENTO

Apbs a selecdo do icone de relatério por data de alinhamento, uma
janela de data sera exibida. Selecione a data "De" e "Até" necessaria
entre as quais os resultados do alinhamento devem ser visualizados e
pressione o botdo PROXIMA TELA. A seguinte tela serd exibida:

72202016 - 7222016 WORKSHOP DATAMANAGER ALIGNMENT RESULTS

Job number
Alignment By [ Defautt user

Registration
number
Date |7/22/2016
Time | 6:10:00 PM

Kingpin

Make |Ashok Leyland

Model

i

Odometer reading

(e fmm |

Door no. & Street
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V222016 - 772212016 WORKSHOP DATAMANAGER ALIGNMENT RESULTS

Job number

Alignment By [ Default user
Registration (1Eg7
number
Date (7222018
Time |8:10.00 PM
Ashok Leyland

Model |Bison

Odometer reading

Deor no. & Street
City

State.

([

A lista de alinhamentos realizados dentro da data fornecida sera
exibida em termos de numero do trabalho. Ao selecionar "Dianteiro" /
"Traseiro" na tela, os resultados dos respectivos parametros da roda
podem ser visualizados.

Pressione o botdo RELATORIOS para exibir os relatérios
baseados em data, conforme mostrado abaixo:

22-Jul-2016 - 22-Jul-2016 WORKSHOP DATAMAN? . ALIGNMENT SUMMARY

Main Report

B
DATE BASED ALIGNMENT REPORT

From : 712212016 To: 112212016
Job, Hu.‘ Technician ‘ Regn. Number I Vehicle Make ‘ Model
I Tate © TZIATE

T Detmbwser TEST [ Ahokleynd | Bison

Current Page Ho: 1 Total Page o 1 Zoom Fastor 1005

Pressione o botdo IMPRIMIR para imprimir o relatorio.
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RELATORIO DE ALINHAMENTO PELO NUMERO PLACA DO
VEICULO
Este relatorio ajuda o usuario a avaliar a frequéncia do alinhamento
feito naquele veiculo selecionado. Ao selecionar o icone de relatério
de alinhamento com base na placa do veiculo, uma lista suspensa de
nuameros de registro de veiculos para os quais o alinhamento foi
realizado até agora sera exibida, conforme mostrado abaixo:

WORKSHOP DATAMANAGER

“ PYO01 AB 5577 I
2016

Enter Regls\rauon TEST

Manual de Instrugbes - TD 1105

I

Selecione o nimero da PLACA DO VEICULO que deseja avaliar e
pressione o botdo PROXIMA TELA.

Pressione o botdo RELATORIOS para exibir os relatérios
baseados na placa do veiculo, conforme mostrado abaixo:
TEST WORKSHOP DATAMAN? . ALIGNMENT SUMMARY

T
REGISTRATION NUMBER BASED ALIGNMENT REPORT

sob.no] Techncian | e [ vemceware | Vehicke Wodei
I Registation number  TEST
T Osfakuser | 720t | AshokLeyiand | Bison

Pressione o botao IMPRIMIR para imprimir o relatério.
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RELATORIO ANUAL DE ALINHAMENTO

Ao selecionar essa opgao, um relatério anual serd gerado. Este
relatério ajuda o usuario a obter o numero de alinhamentos
alcangcados em um ano (em termos de més), conforme mostrado
abaixo:

WORKSHOP DATAMANAGER VEARLY SUMMARY

"Ph-

YEARLY BASED ALIGNMENT REPORT
Summary for the yaar of - 2016

No. of jobs

RELATORIO DE ALINHAMENTO POR TECNICOS
Apoés a selegéo do relatério de alinhamento por técnicos, a lista de
usuérios disponivel sera exibida. Selecione o usuario que deseja
consultar e pressione o botdo PROXIMA TELA.
Em seguida, pressione o botdo RELATORIOS para visualizar o
namero de alinhamentos (consolidados) realizados pelo
técnico selecionado, conforme mostrado abaixo:

22Juk2015 - 22-Juk2018 WORKSHOP DATAMANAGER USERWISE REPORT

P
TECHNICIAN BASED ALIGNMENT REPORT (CONSOLIDATED)

From : 7/22i2016 To: 712202016
wro | owe | e e | vendewse | Wosel

User : Default user
[ [rest [ Aerkiaimd | Bison

No. of vehicles done : 1
Total Number of Vehicle done : 1

Total Page No:1
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O operador também pode escolher TODOS OS USUARIOS para
@ visualizar o numero de alinhamentos (consolidados) realizados
por cada usuario

Pressione o botdo IMPRIMIR para imprimir o relatorio.

BANCO DE DADOS DE CLIENTES
Apbs a selecdo do icone do banco de dados de clientes, uma janela
para insercdo de periodo sera exibida. Selecione as datas "De" e
"Até" necessarias e pressione o botdo PROXIMA TELA.
Pressione o botdo RELATORIOS para visualizar a base de
dados de clientes por data, conforme mostrado abaixo:
22-Juk2016 - 22-ul-2016 WORKSHOP DATAMANAGER CUSTOMER REPORT

Main Report

Ten -
CUSTOMER DATABASE

From ; 7122/2016 To 712222016
SNU‘ Customer Name | Vehicle ‘ Reg. Number ‘ Addross | city State ‘ Phone
212016

il [ Bison TEST

Current Page Mo: | Total Page No: 1

Pressione o botao IMPRIMIR para imprimir o relatério.

LEMBRETE PARA O CLIENTE

Esta opcéao é fornecida ao usuério para gerar cartas de lembrete para
seus clientes diariamente. Funciona da seguinte forma, ao executar
essa funcdo em uma determinada data, o sistema automaticamente
gera uma carta de lembrete para os veiculos alinhados exatamente 90

dias atras.

114




= JEIITOR /

Manual de Instrugbes - TD 1105

Produzido por Tecnomotor Eletr8nica do Brasil S/A - REPRODUGAO PROIBIDA . Eventuais erros ou defeitos comunicar tecnomotor@tecnomotor.com.br

WORKSHOP DATAMANAGER

Months 1 Edit
M Report
Odometer | 2500
= I
Last Alignment done on | 221072016 s
Odometer | 1
Owner
Dear Custom
Door no. & street Sub : Reminder for your vehicie wheel alignment . Req
You i Regn No. TEST has been aigned at 220772015 The odor
s tuss 1
City
i 1 menths) wh
2501 Kt
State
Phone
Curent Page e 1 TatalPage s 1 Zoom facton 1005

veja as opgoes apresentadas:

DATA MANARER REEORD DELETE

IATA MARAGER RECORD DELETE

DATA MANAGER RECORD DELETE

Para excluir dados do Gerenciador de Dados pressione o botdao EXCLUIR e

Por Data ou Umero e Trabalho ou Todos os Dados

O 2 O 9@

11.29 CONFIGURACOES

Vocé pode _entrar no menu clicando em
CONFIGURAGCOES na tela Inicial, o sistema solicitara
uma senha para acesso. (Senha padrao: supervisor).
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SETTINGS

7

Unidade de Dados de Calibragao Certificado de
Baggovgillj)lgg 08 Medida Alinhamento Calibracao

=X

Dados da Oficina| Histérico de

Verificagao da Dados do

Calibragao Calibragao Distribuidor
Multiusuério Backup & [Teste de Camera Posicao do
Restauracao Volante —
Esquerda/Direita
BN | [N | B
iy T . T
Redefinir o Habilitagédo e | Teste de Visao Configuragéode
nimero de Senhas das Cameras Camera

Servicos
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Esse manual abordara comente os menus em DOURADO, porque
@ somente eles podem ser configurados pela oficina, ja os menus

em AZUL, sao menus de configuracao de sistema e s6 podem ser
acessados pela equipe técnica da Tecnomotor.

BANCO DE DADOS DE VEICULOS

Os dados de especificacdo do veiculo devem ser inseridos apenas
(? pelo usuario final. O FABRICANTE NAO E RESPONSAVEL POR

QUAISQUER ESPECIFICACOES INCORRETAS OU INCOMPLETAS
DO VEICULO INSERIDAS / DISPONIVEIS NO SISTEMA.

Apds entrar no menu de Banco de Dados de Veiculos, a seguinte tela

sera exibida:
VEHICLE SPECIFICATION

Por padréo, o FrontAligner 3D é distribuido com 2 banco de dados
habilitados para o usuario utilizar, Brasil, Europa. Além disso esta
disponivel mais 1 opgao que o usuario pode editar e criar seu proprio
banco de dados do Usuério.

No entanto, existe a possibilidade de adquirir outras regiées do mundo
separadamente.
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Os bancos de dados Brasil e Europa, recebem atualizagdo com novos
veiculos anualmente, porém essas atualizagdées sdo comercializadas e
aquele usuario que optar por manter seu equipamento atualizado,
devera adquirir as novas versdes dos bancos de dados quando as
mesmas estiverem disponiveis.

@ Cada banco de dados, Brasil ou Europeu é comercializada
separadamente.

O usuario também pode selecionar algum veiculo existente na

—= lista do banco de dados atual e exporta-lo pressionando o
botao EXPORTAR PARA DADOS DO USUARIO. Fazendo isso, 0s
dados daquele veiculo serao exportados para o banco de dados de
usuario, podendo ter suas especificacdes editadas e personalizadas.

SPECIFICATION ENTRY

CODE  VEHICLE MAKE VEHICLE MODEL VERSION YEAR TESTLOAD  BODY CODE
29 ASHOK LEVLAND TUSKER &l 2 o E
215 ASHOK LEVLAND CARGO 703 o
1216 ASHOK LEYLAND CARGO 903 o
213 ASHOK LEVLAND COMET o
20 ASHOK LEYLAND CHEETAN o
L1271 ASHOK LEYLAND JUNIOR COMET o
222 ASHOK LEYLAND BISON o
1223 ASHOK LEYLAND TAURUS o
1224 ASHOKLEYLAND TIPPERS. o
225  ASHOK LEYLAND STALIN VFJ ARMY VEHICLES o
TIM2 ASHOK LEYLAND KING BUS o
L1717 ASHOK LEVLAND VIKING o c
1032 ASHOK LEYLAND WITR o 3700 W8
711037 ASHOK LEYLAND PARTNER o 3350 W
/103  ASHOK LEYLAND PARTNER o 2850 W
308 ASHOK LEVLAND TUSKER TRUCKS | TAURUS o g
71508  ASHOK LEYLAND STILE o
71438 ASHOK LEYLAND DosT v o
78 Audi A8 A8 quatiro (PR=1BT) HD 2 19992002 o
19 Audi A8 AB quatiro (PR=1BT) HD B 19941989 o
0 Audi A8 Sport A8 quattro Sport (PR-18E) E 1994.1999 o
21 Audi A8 A8 quaniro (PR-1BT) [7,5%16] HD 199499 o
TR hudi ABISE [LWH] Sport 200310 o
™ Audi A8 AB quattro (PR=1BATW/GIN) [7x15] std 1984.99 o
™ Audi ARS8 [PR-2WAIZWB) Sport ) 20032010 o
T Audi sd g 2112013 o
N5 R 11 e a

BANCO DE DADOS DE USUARIO
) E um banco de dados com as especificagbes
M do veiculo recolhidas e definidas pelo usuério.

As especificagbes podem ser adicionadas, editadas e excluidas
utilizando as seguintes opg¢des:
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SPECIFICATION ENTRY - USER DATA

CODE VEHICLE MAKE VEHICLE MODEL VERSION YEAR TEST LOAD BODY CODE
a1 [1EsTiG LINK MECHANISI I T PR

As seguintes opg¢des sdo fornecidas:

E

EX

Adicionar Especificagdo - Para adicionar novas especificagées
de veiculos

Editar Especificagéo - Para editar as especificacdes do veiculo
existente

Excluir Especificagcdo - Para excluir as especificagbes do
veiculo existente

ESPECIFICACOES INDIVIDUAIS (Esquerda / Direita)

Quando pressionar em ADICIONAR ESPECIFICAGAO ou EDITAR
ESPECIFICAGCAO, dentro do banco de dados de usudrio veremos a
seguinte tela:

SPECIFICATION ENTRY - USER DATA

Vehicle Code 1

Make TESTJIG Body code Year 20102012 TOE (oman)
Model Lin< MECHANISM Version * Test Load o DIA Inches.
@ Individual Specifications Common Specifications
Parameter code |WB - WHEEL BASE -] WB . WHEEL BASE
Unit MM
Target value

Adjustable -] Dependent - Alignment picture -
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A tela acima exibe a planilha de dados na qual os detalhes das
especificagdes individuais do veiculo devem ser preenchidos.

O usuério deve concluir todas essas informagdes antes de comecgar a
adicionar qualquer especificacdo do veiculo em especificacoes
comuns.

1. MARCA DO VEiCULO

Digite a marca do veiculo e pressione ENTER para ir para a
proxima janela.

2. MODELO DO VEICULO

Digite Modelo do veiculo e pressione ENTER para ir para a
proxima janela.

3. CONVERGENCIA / MM / POLEGADAS (D, M, 1)?

Os valores de CONVERGENCIA do veiculo podem ser inseridos
em "grau” (ou) "mm" (ou) "polegada”. Para selecionar a unidade
de entrada CONVERGENCIA, digite "D" para Graus, "M" para
Milimetros e "I" para Polegadas. Pressione ENTER para ir para a
proxima janela.

IMPORTANTE: Esta janela ndo pode ser deixada em branco. Um
som de bipe sera ouvido quando houver a tentativa de néo
selecionar a unidade de convergéncia.

4. DIAMETRO DA RODA

Se a unidade de CONVERGENCIA for inserida como "mm" ou
"polegada”, o diametro da roda do veiculo deve ser inserido. Se
esta janela ndo estiver preenchida, o sistema nao permitirda que
voCé prossiga.

ESPECIFICACOES COMUNS
Ao selecionar esta opcao, a tela exibe a seguinte planilha de dados na
qual os detalhes das especificagbes devem ser preenchidos:
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SPECIFICATION ENTRY - USER DATA

Vehicle Code 1

Make TESTJG Body code - Year 20102012 TOE (oman
Model Link MECHANSM Version * Test Load o DIA Inches

Individual Specifications & Common Specifications
FRONTANGLES REAR ANGLES
Min Max  Adjust Win Max  Adjust
Caster 250 o310 Camber o002 9002
Kingpin 780 06,20 Toe in degree minutes o002 0002

1
1
Camber 0128 -3z Toe in mm 1
Toe in dagres minutes w2 032 Tos in inches A
Toe in mm Total Toe in degree minutes 0004 0004

Toe in Inches Total Toe in mm

Total Toe in degree minutes 058 000 Total Toe in inches

Total Toe in mm Track width

Total Toe in inches
Toe out on tums.
LAl Click to Add Logo
LAE
Track width{mm) Size in pixel W:30 x H:30

B
II

Viheel base(mm)

O usuario deve possuir todas essas informacdes antes de comecar a
adicionar qualquer especificagao do veiculo.

As especificagOes estao divididas na tela em duas partes, Angulos da
Dianteira e Angulos da Traseira do veiculo. Para cada éangulo
preencha corretamente os limites, minimos e maximos em suas
respectivas janelas.

CASTER

Insira o Caster minimo permitido para esse veiculo na primeira janela
de dados. Insira o Rodizio mé&ximo permitido na segunda janela.

KINGPIN (KPI)
Siga o mesmo procedimento que € feito no Caster.
CAMBER

Insira as leituras Camber de acordo com o procedimento para as rodas
dianteiras e traseiras.

CONVERGENCIA

Existem trés opgdes para inserir leituras de convergéncia. Qualquer
uma das opg¢des pode ser escolhida de acordo com a necessidade. Ou
seja, se "D" for inserido em "Convergéncia em graus / mm / polegada
(D, M, D?", o cursor serda levado para a janela de dados de
convergéncia em graus.

Se "M" for inserido, o cursor sera posicionado na janela de dados de
convergéncia em milimetros e para "I", serd a janela de dados de
convergéncia em polegadas. As janelas que ndo foram selecionadas
ficardo em branco."----".
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CONVERGENCIA TOTAL

Para alguns veiculos, apenas os valores totais de convergéncia sao
conhecidos. Nesse caso, insira as leituras nessas janelas. Aqui
também trés opcgdes sao fornecidas como no caso da Convergéncia.

Se os valores Convergéncia / Convergéncia Total forem inseridos
@ em "mm" "Polegadas"”, o sistema ira converté-lo em "graus &
minutos”

Manual de Instrugbes - TD 1105

Se os valores de Convergéncia forem inseridos primeiro, a
Convergéncia Total sera calculada pelo proprio sistema a partir do
(? valor de Convergéncia inserido e exibido na janela de Convergéncia
Total e vice-versa se o valor caso a Convergéncia Total for inserido
primeiro

UNIDADES DE MEDIDA

Esta opgcédo é usada para alterar as unidades de medida como "grau
min" / "grau" / "mm" / "polegada" e outros angulos em "grau" / "grau
minll, llkgll llIbll.

Modelos Barra da Camera Fixa Modelos com sistema AutoBoom
MEASUREMENT UNITS MEASUREMENT UNITS
Angle Linear = Aangle —d L 7»;.; 777777 ‘Angla rasolution
2 STV VR mn : s i Degreemins  Toe inmm.
Ol EmEm| | S o mER| | | TR
En EEER | e e | | e
EEGd CEIm

Autohoom Home Position

Top Bottom = None

Nesta tela, é disponibilizado uma configuragao para imprimir ou nao o
ano de fabricagdo do veiculo no relatério. Outra opgcdo é
disponibilizada para habilitar/desabilitar o ajuste de CASTER VIVO.

A resolugédo do angulo pode ser definida em etapas de 0,01' a 0,05'".
No caso de milimetros, a resolu¢do pode ser definida como 0,1 mm ou
0,2 mm.

No modelo com sistema AutoBoom, a posicéo inicial para da barra
da camera pode ser definida.
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DADOS DE ALINHAMENTO

Esta opgédo € disponibilizada para visualizar os resultados de um
trabalho especifico para analisar / solucionar problemas.

ALIGNMENT DATAS

Job number 1

DADOS DA OFICINA

Esta Opcéo é usada para inserir o Nome do Cliente e o enderego da
oficina e as configuragdes de senha. O cliente também pode adicionar

o logotipo de sua central de servigos para aparecer no canto superior
esquerdo da impressao.

WORKSHOP INFORMATION

SERVICE STATION [~ -
NAME
DOOR NUMBER |-
] —

— Maximum size in
Fa pixel W:100 x
H75

LOGO
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HISTORICO DE CALIBRAGAO

Os detalhes da calibragdo das placas-alvo realizada até o momento
podem ser visualizados no Histérico de Calibragdo. Para imprimir,
pressione o botdao IMPRIMIR ou para salvar no sistema, pressione o
icone SALVAR EM PDF na tela.

CALIBRATION HISTORY

Wi Report

CALIBRATION HISTORY

SNo.| Date Time Target Plates. Calibrated By
FL FR RL RR

FL FR RL RR FACTORY FIELD
LEFT | RIGHT | LEFT | RIGHT

¥ VWA

2 HVA(mins)

Zaom Foctor 100%

Carment Poge Ho. 1 Total Page o: 1

Nesta opgcdo, o usudrio pode personalizar e criar sua propria
sequéncia de alinhamento para varios requisitos, considerando e
mantendo as etapas obrigatérias ou preferidas sozinhas para facilitar o
alinhamento no menor tempo possivel.

OEM WIZARD

Select Oem wizard name -

SELECTUSER VEHICLE DETAILS ATTENTION
TTYET——— TTTE— EYTE————
[ YES IINO CIYES [INO E FIYES [INO
= :=~§ —r-

EETEES ) TR Ve— A e & R

VEHICLE SELECTION INSPECTION TURN LEFT AND TURNRIGHT
— oy —

=7 e,

5 [C YES TIYES [1NO Exind F1YES [1NO

A &£
s e— A S——— A o

ATTENTION RAPID RUNOUT
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Pressione o botdo ADICIONAR para criar/adicionar uma nova
sequéncia de programas e o0 usuario sera solicitado a atribuir um nome
para o programa. Digite um nome e, em seguida, escolha os modulos

de programa preferidos na lista disponivel e pressione o botao
SALVAR.

Para editar uma sequéncia de alinhamento personalizada existente,
selecione esse programa no menu de nome do assistente OEM e
pressione o botdo EDITITAR para fazer as alteragcdes necessarias
antes de pressionar o botdo SALVAR. Pressione o botdo EXCLUIR
para excluir uma sequéncia de alinhamento personalizada
selecionando esse nome de programa especifico. O usudrio também
pode personalizar o banco de dados do veiculo selecionando qualquer
um dos paises necessarios na caixa de listagem e escolhendo a
marca desejada do veiculo que sozinha precisa ser listada.

OEM WIZARD

Select Oem wizard name | Quickiheel

Vehicle Indian data ~ ‘

Europe dala I

[ Seen  venceniS:E

v I A stoK LEnEr
I Audi  Userdata

BMw Auslrabian data

Japanese daa
E CHEVRO »ian cata

g DAEWOO \igdleEast dala

Clique na caixa de selegao
para escolher a regiao
necessario e pressione
"SALVAR"

EICHER SouthATican data
FIAT Mesxican data
FORCE Iy S0uh Am=g can dala

[
[
: Korean dat:
[

] HONDA RUS!
] HYUNDA) Chinese
a |suzy  'oreandata
[ Jaguar

[ Land Rover

[ MAHINDRA & MAHINDRA
[

i

Marque a caixa para
escolher a marca do veiculo
e pressione "SALVAR"

MARUTI SUZUKI
MASERATI

MULTIUSUARIO

Esta opgdo é usada para criar contas USUARIOS para operar o
sistema. Nisso também podemos editar ou excluir as contas
existentes.
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MULTIUSER

User List

Esta opgédo € fornecida para backup e restaurar dos dados de
calibracdo e veiculos definidos pelo usuario entre unidades de
alinhamento, caso o0s arquivos existentes sejam modificados,
corrompidos ou durante a reinstalacdo. Seguem as opgdes fornecidas:

BACKUP/RESTORE MENU

BACKUP DE DADOS DE CALIBRACAO

Essa opcado € usada para fazer backup dos dados de calibragdo do
computador desktop para outros locais. Também um backup €
armazenado no HDD local do computador pessoal.
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Escolha o local em que os dados devem ser salvos e clique no botao
SALVAR.

RESTAURAR DADOS DE CALIBRACAO

Essa opcado é usada para restaurar os dados de calibragdo no
computador desktop.

O sistema solicitard a localizagdo da origem dos arquivos de
calibragdo para restauracao. Os arquivos sao fornecidos junto com o
alinhador. Também um backup € armazenado no HDD local do
computador pessoal.

Uma vez que os dados sao restaurados, os valores serdo exibidos da
seguinte forma:

RESTORE FACTORY DATA

FL FR RL RR
Camera ID TH102075  TH102115  TH102075  TH102115
Constant 1 1 1 1

Zero-Offset a o o 0

BACKUP DE DADOS DO USUARIO
Essa opcdo € usada para fazer backup dos dados dos veiculos
definidos pelo usuario do computador desktop para outros locais.

Escolha o local em que os dados devem ser salvos e clique no botao
SALVAR.

RESTAURAR DADOS DO USUARIO

Essa opgédo é usada para restaurar os dados dos veiculos definidos
pelo usuario no computador desktop.

O sistema solicitara a localizagdo da origem para restauragao, onde o
backup foi armazenado anteriormente.
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RESTAURAR DADOS DA CAMERA
Essa opcao é usada para restaurar os armazenamentos de dados da
camera para o computador desktop.

REDEFINIR O NUMERO DE SERVIGCOS

O Numero do Servicos € um numero serial que é gerado
automaticamente pelo sistema para cada trabalho de alinhamento
realizado. Essa opgéao é util para redefinir o nimero do trabalho para
0001. Se essa opcao for selecionada, a confirmacdo sera solicitada
para redefinir o Numero de Servicos. Se SIM for selecionado, o
Numero do trabalho sera redefinido. Pressione NAO para ignorar a
operacao atual.

-E HABILITACAO E SENHAS

Essa opcgéao é fornecida para ativar os recursos opcionais do campo e
redefinir a senha do usuario:

PASSWORDS

HABILITACAO E ATIVACAO DE BANCO DE DADOS

Os recursos opcionais disponiveis nos programas de alinhamento séo
controlados usando o bloqueio de hardware integrado. O préprio
usuario pode ativar as atualizagbes de banco de dados. Ao fazer
novas aquisi¢des o cliente ird receber o cddigo da chave serial do
fabricante, selecione o respectivo recurso na tela e digite o cédigo da
chave serial e, em seguida, pressione o botdo SALVAR.
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PASSWORDS

Machine serial no 302042
Vehicle data year(PC) 20161
Enter New key cade 44051504E43418

Status

REDEFINIR SENHA

Ao selecionar essa op¢ao, o operador serd solicitado a inserir a senha
atual. Se a senha digitada nao estiver correta, a mensagem "Senha
invalida" sera exibida. Se a senha digitada estiver correta, o operador
sera solicitado a inserir a Nova Senha. Em seguida, digite novamente
a Nova Senha mais uma vez para confirmar.

Se a senha redigitada ndo estiver correta, a mensagem "Reinserir a
senha novamente" serd exibida.

Depois de reinserir a Nova Senha corretamente, cligue em SALVAR
para salvar a senha (a senha padrao definida de fabrica é
"supervisor").

PASSWORDS

o

Settings Password
Gurrent password |Supendsor
New password

Confim new password
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11.30 CONFIGURACOES DE IDIOMA

O usuario pode selecionar o idioma preferido entre as
opcoes disponiveis, de modo a exibir as telas de
alinhamento em seu idioma. Pressione o botdo IDIOMA
na tela de Inicial e selecione o idioma conforme
mostrado abaixo:

‘0 o © 0 0 LANGUAGE SETTING

Manual de Instrugbes - TD 1105

—= © ENGLISH B O RUSSIAN i [ o RromaNiaN
[ —— OioEANGHHNORTH EE ©SLovAK
mmm O POLISH o :;’E:'ISC:EOUTH J®. O KOREAN
S OSPANISH = O HUNGARY Bl o awan
© VIETNAMESE O UZBEK B oareec
—C THAI o O DANISH = FINNISH
i © HINDI i O SLOVENIAN

© TURKISH [l © PorTUsUESE

ESJ © PORTUGUESE BR B B oFrencH

Depois de definir o idioma, pressione PROXIMA TELA para salvar o
idioma selecionado.

12 MANUTENCAO

O equipamento requer apenas pequenas manutengdes para se manter
0 mesmo em correto.

Recomendamos atencdo aos seguintes pontos para obter o maximo
beneficio do equipamento.

1. Mantenha a area ao redor do Alinhador limpa. Remova todas
as ferramentas ou outros itens que estejam encostados no
alinhador.

2. Use apenas Acessorios e Pecas de Reposicao recomendados.

Acessorios de outro fabricante podem nao se encaixar ou
funcionar corretamente e podem danificar o equipamento.

3. Para protecé@o continua contra o risco de incéndio, substitua os
fusiveis de controle apenas com o mesmo tipo e classificagdo
do fusivel com marcacéao CE.
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Fusivel de controle F1:

Fusivel de Vidro Tipo Retardado (Slow Blow), 3A, Diametro de 5mm x
20mm

Fusivel de controle F2:

Fusivel de Vidro Tipo Retardado (Slow Blow), 5A, Diametro de 5mm x
20mm.

Para modelos com sistema AutoBoom Fusivel de Vidro Tipo
Retardado (Slow Blow), 3A, Didametro de 5mm x 20mm

Fusivel de controle F3 somente para equipamentos com sistema
Autoboom:

Fusivel de Vidro Tipo Retardado (Slow Blow), 5A, Diametro de 5mm x
20mm.

4. Proteja o sistema da luz solar direta.

5. N&o tente abrir o gabinete do sistema ou a caixa Interface por
qualquer motivo, pois vocé pode estragar o circuito eletrénico e
os componentes. Em caso de falha, entre em contato com o
Apoio Técnico da Tecnomotor, ou para a Assisténcia Técnica
Autorizada mais préxima. Em caso de duvida faga o contato
através do nosso site clicando aqui.

6. Proteja os PRATOS GIRATORIOS da poeira. Particulas
estranhas / poeira podem afetar a rotagéo, levando a leituras
erradas de Caster / Kingpin (KPI). Revise os pratos giratorios
uma vez a cada 3 meses.

7. Limpe as GARRAS DE RODAS AUTOCENTRANTES
periodicamente e lubrifique-as para um funcionamento suave.
Limpe também a haste de parafuso e os eixos de guia com
6leo.

8. As PLACAS-ALVOS possuem uma superficie refletora sensivel
para refletir a luz IR (infravermelho) de volta para a camera.
Portanto, € responsabilidade do Usuario manter a superficie
das placas-alvos sempre limpas, livre de poeira e arranhdes.

9. As dicas a seguir ajudarao o usuario final a as placas-alvo em
boas condicées. O uso inadequado danificarda a placa-alvo
permanentemente.
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>

Mantenha e armazene as placas-alvo na posigéo
vertical para evitar que as particulas de poeira se
depositem sobre a superficie refletora. A area
quadrada refletindo branco € muito sensivel para o
processamento de imagens.

NAO toque na superficie refletora da placa-alvo com
as maos sujas (Oleo / Graxa).

Manuseie a placa-alvo junto com as garras de rodas
autocentrantes apenas. Evite remover a placa-alvo
das garras.

Segure apenas a estrutura externa da placa-alvo
enquanto efetua o nivelamento da mesma.

Limpe a placa-alvo usando ar comprimido para
remover particulas de poeira e, em seguida, limpe a
superficie da placa com pano macio. Limpar a
superficie refletora com a ajuda do agente de
limpeza (exemplo; Limpadores de Vidros) uma vez
por semana, usando pano de microfibra (pano
macio).

Cuidado: Nunca use agente de limpeza a base de
acido / thinner / detergente.
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10.

11.
12.
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>

Cubra as placas-alvo usando uma cobertura de
poeira quando nao estiver em uso para evitar que
particulas estranhas se depositem nelas.

NAO deixe cair as placas-alvo no cho.

NAO fazer qualquer marca de identificacdo (nome da
loja, nome da baia, etc.) na superficie refletora.

Armazene as placas-alvo em area fechada (NAO as
exponha a luz solar) quando ndo estiverem em uso.

Para aumentar a vida util da placa-alvo, pode-se
aplicar uma pelicula protetora de riscos (como
aquelas usadas em celulares / laptops) pode ser
colado na superficie frontal.

NAO mergulhe as placas-alvos em recipiente com
agua ou deixe-0s na chuva.

NAO armazene as placas-alvos perto de nenhum
equipamento emissor de calor.

N&o troque a placa-alvos da frente pela de tras ou
vice-versa.

Mantenha o sistema coberto quando nao estiver em uso para
evitar poeira.

Mantenha o sistema longe da umidade.
Atividade de manutencgéo e cronograma para a coluna Vertical
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(Aplicavel somente para o modelo AutoBoom):

Periodicidade

Atividade de manutencéao a ser executada

Toda semana

Lubrificacao

Verifique e lubrifique a haste
de parafuso com graxa
Molykote (G-4500) e a carcaca
do rolamento com graxa
multiuso

Todos 0os meses

Aterramento

Verificar e garantir o
aterramento adequado

A cada 6
Meses

Porca de energia

e porca de

seguranca Verifique se hé desgaste
(Power nut &

Safety nut)

"Ginto em V" Verifique o desgaste do cinto e

corrija a tensdo

Parafusos de
fundacéao

Verifique todas as porcas para
o torque correto e aperte-as
novamente conforme
necessario

13 SOLUCAO DE PROBLEMAS

Os problemas e mensagens de erro comuns que podem ser resolvidos
pelos usuarios estao listados na tabela abaixo.
Para problemas e mensagens de erro que ndao constam na tabela,
entre em contato com o Apoio Técnico da Tecnomotor, ou para a
Assisténcia Técnica Autorizada mais préxima. Em caso de duvida faga
o contato através do nosso site clicando aqui.

13.1 ALINHAMENTO

N2 PROBLEMA CAUSA SOLUCAO
Eixo traseiro desalinhado i =
) A Verifique a suspenséo
(ou seja, convergéncia ;
; , fraseira em busca de
Carro puxando traseiro desigual).

para um lado

O eixo traseiro ndo esta
perpendicular a Linha
Geométrica Central

buchas de braco

controle desgastadas
ou molas afundadas.

de
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Setback

Verifique a posicdo das
rodas dianteiras estao
alinhadas

Ajuste inadequado de
Camber.

Carro puxa para o lado
com Camber mais
positivo.

Verifique se ha juntas
esféricas desgastadas
ou buchas de braco de
controle e molas
flacidas ou quebradas

Presséo irregular dos
pneus.

Carro puxa para o lado
com baixa pressdo

Verifique se ambos os
pneus estdo com a
mesma pressao

Tamanhos de pneus
incompativeis.

Puxéao na direcdo devido
a mistura de pneus radiais
e normais e de lonas
cruzadas

Ambos 0s pneus
dianteiros devem ser
do mesmo tamanho,
mesmo design e
devem ter
aproximadamente a
mesma quantidade de
desgaste.

Ajuste incorreto de Caster

O caster deve ser o
mesmo nas rodas
dianteiras. Verifique se
0s bracos de controle e
as buchas da haste do
amortecedor estio
desgastados.

Freios arrastando e carro
puxa para os lados

Verifique se ha pistao
de pinca de freio
corroido e cabo de
freio de emergéncia
desajustado

Problema de direcéao
hidraulica

Verifique o equilibrio
desigual da direcao
das rodas dianteiras
em condig&o elevada e
com o motor em
funcionamento. A
direcdo ndo deve girar
para um lado devido a
vazamento na vélvula
de controle. O esforco
da direcao também
deve ser igual em
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ambas as diregcbes.

Problema de diregdo com
0 pneu

Verifique a construgdo
defeituosa do pneu

2 Carro vaguei

Pecas de direcao soltas

Inspecione as
extremidades da haste
de amarracéo, o braco
de marcha lenta e as
montagens da
engrenagem de
direcdo

Mecanismo de direcao
desgastado

Ajuste se possivel.
Caso contrario,
substitua-o

O veiculo derrapa ao
aplicar o freio

Verifique se ha
suportes desgastados
ou buchas de brago de
controle

Rolamentos de roda
soltos

Remova o rolamento
solto e inspecione se
ha danos. Em caso
afirmativo, substitua-o

Volante nao
centralizado

Convergéncia ndo
ajustado igualmente

Ajuste a convergéncia
igualmente entre os
lados esquerdo e
direito

Eixo traseiro desalinhado

Verifique o
alinhamento do eixo
fraseiro, as montagens
desgastadas do eixo
traseiro, as molas
flacidas ou os danos
por colisdo

1. Se "Pulou o Runout”.

2. Se o valorda "Altura
de Rodagem" for
ignorado/Pulado.

3. Depois do ajuste do
Caster, o processo de
refazer ngo foi o
balango de Caster
néo foi realizado

1. Runout deve ser
feito corretamente.

2. O valor "Altura do de
rodagem" deve ser
inserido

3. Apds o ajuste do
Caster, o um novo
balanco de Caster
deve ser realizado.
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1. Certifique-se de que
as unhas de
travamento da borda
da garra da roda
Garras de roda estejam presos
autocentrantes ndo foram | adequadamente.
instaladas corretamente. 2. Todos 0s suportes
das rodas devem ser
presos uniformemente,
seja na parte interna
ou externa da borda.

1. Se a barra de rosca
estiver torta, substitua
garra de roda.

2. Fixe todos os
suportes das rodas um
por um em outra borda
da roda e verifique se
0 movimento da garra
Garra de roda pode estar | esta correto. Se nao

4 Volante torto apds | defeituosa estiver, substitua a
alinhamento garra da roda em
questao.

3. Fixe todos as garras
das rodas em uma
roda especifica, um
por um, e verifique se
as leituras sao
semelhantes.

1. A plataforma da
rampa / po¢o deve ser
nivelado
adequadamente dentro
da tolerdncia de +2mm
2. O nivel zero deve
ser assegurado
diagonalmente (ou
seja, entre a frente
esquerda e a traseira
direita e a frente direita
e a traseira esquerda)
sem desvio

Nivel irregular da rampa
ou do pogco
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Encha o pneu a
pressao recomendada
e ajuste o Camber de
acordo com as
especificagbes

Encha o pneu a
pressdo recomendada
e ajuste o Camber de
acordo com as
especificagbes
Verifique se a pressdo
do pneu esta de
acordo com as
especificagbes
recomendadas

Desgaste do pneu na
borda externo devido ao
excesso de Camber
positivo

Desgaste do pneu na
borda interno devido ao
excesso de Camber
negativo

Desgaste em ambos 0s
ombros devido 0s pneus
estarem com baixa
calibracdo

Desgaste serrilhado do
pneu devido ao excesso
de convergéncia positiva

Ajuste convergéncia de
acordo com as

. . especificacbes
ou convergéncia negativa
Desgaste anormal do Corrija o sistema de
pneu devido ao sistema direcdo, alinhe as
5 Outros sintomas dg d/rggao solto, rqdas roda.g d/ante/ra.? e
dianteiras ou traseiras traseiras e corrija o

desalinhadas, sistema de | sistema de suspensao.
suspensao defeituoso ou Se necessario,

carro esta sobrecarregado | substitua as pecas
Direcdo pesada devido a Verifique e infle os
presséo baixa ou desigual | pneus de acordo com

nos pneus, caster mais a pressao

positivo, sistema de recomendada e ajuste
direcdo apertado ou o sistema de direcdo
sistema de direcdo ou substitua a diregdo
hidraulica defeituoso. hidraulica.

Cantando os pneus nas

curvas devido ao angulo
de divergéncia em curva
estar errado proveniente
de uma haste de ligagéo
desalinhada ou braco de
direcdo torto. Pressao

Alinhe a haste de
ligacéo e ajuste o
maximo esterco e
verifique a pressao do

baixa ou desigual nos pneu

pneus também pode ser a

causa.

Instavel em alta Ajuste a convergéncia
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velocidade devido a
convergéncia dianteiro ou
traseira incorreta ou
componentes de direcdo
desgastados

ou substitua os
componentes de
direcdo desgastados

energia piscando
no modo de espera.

Mas sem exibicdo

Conex3o solta no cabo de
dados do Monitor

13.2 COMPUTADOR DESKTOP E PERIFERICOS
Ne PROBLEMA CAUSA SOLUCAO
Problema na tomada In§/ra 0 cap 0 do
, Y ~ alimentacdo do
Quando o sistema |elétrica ou conex&o solta no )
g e equipamento na tomada
n&o liga, ndo inicia |ponto de plugue da tomada
- de outro ponto de
elétrica ~ o
conexdo e verifique-o
Conecte uma lampada
A UPS pode estar com de teste na tomada de
defeito, ou seja, sem de saida do nobreak e
) . tensdo saida do nobreak |verifique se o nobreak
Ainda persiste o estd OK. Se ndo
; problema substituir a UPS
Pode haver conex&o solta -
. . Verifique o status do
no fusivel ou o fusivel pode )
. Fuse e substitua-o
estar queimado.
Todos os
pardmetros
externoss foram O interruptor ON/OFF ou a |Entre em contato com o
verificados. Mas o . ~ s
placa de alimentagéo Apoio Técnico da
problema de .
g podem estar com defeito Tecnomotor
exibicdo
permanece como
esta
gujngfngn t0 & Ligue a chave do
quip O Monitor pode estar Monitor e verifique se o
ligado, apenas o ) . -
ARSI desligado ou a fonte de LED de alimentagéo
som de audio é . ~ . -
alimentagdo do Monitor esta ACESO. Caso
notado. Mas e ;
.. -~ |pode estar desconectada. |contrario, substitua o
2 nenhuma exibicdo : =
: cabo de alimentag&o.
no Monitor
Monitore o LED de Desligue o sistema,

remova o cabo de
dados de 15 pinos e
reconecte-o ao sistema
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N2 PROBLEMA CAUSA SOLUCAO
com a polaridade
correta
- |o monitor pode estar com Substitua um monitor de
Nenhuma conexao defeito p outro computador e
solta no qabo de verifique-o
dados. Ainda - -
assim, o problema O sistema interno do Obtenha o problema
de exibicdo persiste computador pode estar com|resolvido por meio do
defeito Service Engineer
Sem aterramento ou
Resolva o problema
contato solto no ponto de ‘s d /
3tril aterramento da central atra\(e_s € pessoa
Choque elétrico am qualificado
3 observado no telefonica
sistema i
Terminal dga aterrar_nento N0\ g bstitua o cabo de
cabo de alimentacdo com . -
; . alimentacéo
corte intermediario
Quaisquer teclas no teclado|Desligue o sistema e
podem estar em condigbes |solte as teclas atingidas
Mensagem de erro pressionadas e ligue-o novamente
4 do teclado Qxibida Substitua por qualquer
quando o sistema O teclad d ¢ outro teclado do tipo
esta ligado ecrado poae estar com |\ pg/s o, resolva o
defeito .
problema pelo Service
Engineer
Remova o ponto de
A fonte de entrada para o 'f; /OU‘% Lﬁeen?eorr//a-o
Alto-falante alto-falante pode ser .
5 multimidia ndo desconectada corretamente e verlflque
funciona se a luz verde no alto-
falante esta ligada
Alto-falante defeituoso Substitua o alto-falante
Reconecte-o
corretamente.
Mensagem do O cabo USB do feixe da A porta USB na placa-
modo de camera pode estar mae pode estar com
6 demonstracdo descone% tado defeito. Conecte-se a
exibida na tela N -~ outra porta USB
, A cdmera ndo é detectada | . P i
Alinhamento disponivel e verifique.
Cabo USB pode ter sido
danificado.
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13.3 COLUNA VERTICAL (Somente para equipamentos com sistema

AutoBoom)
Ne PROBLEMA CAUSA SOLUCAO
Verifique os pontos de
Ruido anormal e - lubrificacao e aplique
1 ~ _|Lubrificacao insuficiente o
durante a operagédo lubrificantes conforme
necessario.
2 |0 elevador para Correias de condugdo do |Aperte 0 cinto de
motor soltas conducgéo

Anotagdes/Anotaciones/Notes
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